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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1 Zatozenia informacje wstepne:

e Przebieg préb poprawnosci montazu oraz dziatania poszczegdlnych systemdw nalezy uzgodnic
z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

e Przebieg préb nalezy udokumentowaé poprzez sporzadzenie protokotu przeprowadzenia
proby, fakt ten musi by¢ potwierdzony przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na danym
protokole.

e Ponizszy projekt, stanowi wytyczng do wykonania i odbioru robét budowlanych kompletnego i
w petni funkcjonalnego obiektu. Brak wyszczegdlnienia jakiegokolwiek elementu czy akcesorii,
ktéory moze by¢ zawarty w projekcie warsztatowym Ilub jest wymagany wzgledami
technologicznymi, aby skonczony budynek uznaé¢ za kompletny i zgodny z zatozeniami
projektowymi, nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku wykonania tych elementéw i nie stanowi
podstawy do rozszerzenia zakresu prac pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

e Wszelkie elementy systemowe nalezy dobieraé i wykonywac zgodnie z wytycznymi producenta
oraz wymaganiami projektu. System nalezy stosowac w sposéb kompletny, wraz z wymaganymi
zabezpieczeniami i akcesoriami. Niedopuszczalne jest stosowanie tylko wybranych elementéw
systemu, zastepowanie wybranych elementéw nieoryginalnymi czy tgczenie elementéw
z réznych systemow. Proponowane rozwigzania muszg uzyskac¢ akceptacje projektanta.

e  Odbior materiatdw na budowie od dostawcdw nalezy dokumentowac za pomocga protokotéw
umozliwiajgcych identyfikacje serii dostarczonego materiatu.

e Materiaty do wbudowania muszg uzyskaé¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
poprzez akceptacje odpowiedniego wniosku materiatowego.

e Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji, nalezy wyjasni¢ z autorami
opracowania przed przystgpieniem do robot.

e Dokumentacje nalezy rozpatrywaé catosciowo uwzgledniajgc zaréwno czes¢ opisowg jak i
rysunkowg projektu, specyfikacje, przedmiary kosztorysy, inne opracowania branzowe. Przez
zamowieniem poszczegdlnych elementdw nalezy sprawdzi¢ kompletnosé danego rozwigzania
i zgodno$¢ rozwiazan oferowanych przez danego producenta z zatozeniami projektowymi tak
aby spetniaty zatozony cel oraz byty kompatybilne z pozostatymi elementami danej instalacji.
Jezeli jaki$ element zostat ujety/opisany tylko w jednym z opracowan dotyczacej
przedmiotowej inwestycji a nie zostat ujety w pozostatych opracowaniach nalezy go wykonac.

e Nie dopuszcza sie taczenia tgczenia elementdw produkowanych przez réznych producentow w
obrebie jednego systemu wyjgtek stanowi punkt styku poszczegdlnych systemow lub miejsca
zmiany materiatu z jakiego sg wykonywane dane odcinki instalacji.

e 7 uwagi natryb postepowania prowadzonego na podstawie Prawa Zamodwien Publicznych oraz
ograniczenia z tego wynikajgce, niektore rozwigzania projektowe mogg by¢ uszczegétowione
dopiero po zatwierdzeniu na etapie wykonastwa przez Inwestora konkretnego produktu
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oferowanego przez réznych producentéw. Z tego wzgledu uszczegdtowienia w tym zakresie
stanowig element dostawy realizowanej przez wykonawce robét. Tym samy uwzglednié
koniecznos$¢ wykonania rysunkéw montazowych lub warsztatowych w przypadku rozwigzan
dedykowanych, dla ktérych niemozliwe jest wykonanie szczegdétowych rysunkow
wykonawczych bez bezposredniego wskazania producenta lub dostawcy.

e Niezaleznie od stopnia szczegdtowosci opisu instalacji w projekcie Wykonawca zobowigzany
jest do wykonania kompletnej i w petni funkcjonalnej instalacji zgodnie z zatozeniami
projektowymi. Nalezy uwzgledni¢ koniecznos¢ wykonywania préb oraz rozruchéow
poszczegdlnych instalacji oraz koniecznos¢ dodtosowania ich po wykonaniu do rzeczywistych
warunkéw zaistniatych na budowie.

e W obowigzku wykonawcy jest dostarczenie kompletnych urzadzen i rozwigzan to znaczy
urzadzen wraz z kompletem instalacji elektrycznych, teletechnicznych i sanitarnych
umozliwiajgcych podtgczenie urzadzenia do wewnetrznych instalacji oraz elementéw
montazowych oraz maskujgcych elementy instalacyjne, jezeli konieczne wszelkich elementéw
ekranujacych jezeli wymaga tego dane urzadzenie i jego sprawne dziatanie.

e Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej w czesci rysunkowej oraz opisowej.

e  Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

e Wszelkie préby i regulacje instalacji stanowig element kosztu jej wykonania i sg elementem
koniecznym do wykonania tym samy niemoze by¢ zadana za nie dodatkowa optata przez
wykonawce.

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z montazem elementéw wewnetrznych i zewnetrznych instalacji
BMS realizowanych przy budowie Komendy Powiatowej w Pile przy ulicy Bydgoskiej.

1.3 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje
projektowg i specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych moze
wprowadzac zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem
robét, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji robét,
ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu i jakosci. Odstepstwa od wymagan podanych
w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych robot i
konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze
podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
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2. INFORMACIE O TERENIE BUDOWY

2.1 Organizacja robot budowlanych, zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Czas wykonania prac budowlanych powinien by¢ szczegdétowo uzgodniony przez Wykonawce
z Inwestorem i obecnym lub przysztym Uzytkownikiem w formie harmonogramu zadaniowo-
czasowego.

Na terenie budowy powinno zostaé zapewnione:

e korzystanie ze zrédet poboru energii oraz wody,

e pomieszczenie na cele magazynowe,

e dostep do wezta sanitarnego,

e godziny przebywania Wykonawcy na terenie obiektu okresli umowa o wykonanie robét,

e dojazd srodkéw transportowych do zaplecza budowy przez brame wjazdowg;

e catodobowy nadzdér ochrony.
Prowadzenie robdt w systemie podwykonawstwa, a takze przy rownoczesnej obecnosci kilku
wykonawcow na budowie zobowigzuje do:

e wytonienia i umocowania petnigcych obowigzki: kierownika budowy (kierownikéw robét)
zgodnie z wymaganiami prawa budowlanego,
e wspotdziatania i koordynacji realizowanych prac budowlanych,
e uregulowania wzajemnych relacji przy korzystaniu z obcych $wiadczen, urzadzen lub
narzedzi,
e przestrzegania przepisow BHP oraz pozarowych przez osoby zatrudnione przy robotach
budowlanych,
Podstawowym warunkiem przystgpienia do realizacji prac w i przy obiekcie budowlanym jest
zapewnienie bezpieczenstwa wszystkim uczestnikom procesu budowlanego.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

2.2 Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedgcych wtascicielami tych
urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wtadze lokalne
0 zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
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2.3

2.4

bezzwtocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane witadze oraz bedzie znimi
wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Wszystkie prace musza by¢ prowadzone bez naruszenia interesow oséb trzecich, w obrebie
przedmiotowego obiektu i na terenie dziatki, na ktorej jest zlokalizowany.

Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykaniczania robdt
Wykonawca bedzie:

utrzymywad teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowacd wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych
wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:
a. Lokalizacje baz, warsztatdw, magazynéw, sktadowisk i drég dojazdowych.
b. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
i. zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi
ii. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
iii. mozliwoscig powstania pozaru
Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakorczeniu robdét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od witasciwych organow
administracji pafstwowe;.

Warunki bezpieczennstwa pracy

Podczas realizacji robdét wykonawca bedzie przestrzegaé przepisbw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
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24.1

2.5

2.6

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Podstawowe zasady, ktérych nalezy przestrzega¢ podczas prowadzenia robét budowlanych
zostaty okreslone w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr
47, poz.401).

Warunki dotyczgce organizacji ruchu, zabezpieczenia jezdni i chodnikéw, ogrodzenia

Z uwagi na prowadzenie robdt w budynku nie przewiduje sie zmiany organizacji ruchu i zajecia
pasa drogowego.

Nazwy i kody robét budowlanych wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

CPV -45317000-2 Inne instalacje elektryczne

CPV - 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
CPV -48151000-1 Komputerowy system sterujgcy

CPV -31214500-4 Elektryczne tablice rozdzielcze

Okreslenia podstawowe

Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego (Inwestora), upowazniona do
nadzoru nad realizacjg robdt i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjg techniczng, zaakceptowane przez Inspektora.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
w formie pisemnej dotyczgce sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem dokumentacji
projektowe;.

Przedmiar robot — zestawienie przewidzianych do wykonania robét wedtug technologicznej
kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robét w ustalonych jednostkach
przedmiarowych.

Teren budowy — przestrzen, w ktoérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajgce na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbiérce obiektu budowlanego.
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Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgcg jego przydatnosc
do stosowania w budownictwie.

Stacja transformatorowa — jest to zespdt urzadzen znajdujacych sie we wspdlnym
pomieszczeniu lub we wspdlnym ogrodzeniu wraz z urzadzeniu pomocniczymi i budynkami,
ktérych gtéwnych zadaniem jest przetwarzanie albo rozdziat energii elektryczne;j.

Rozdzielnia — jest to wyodrebniona czesc stacji elektroenergetycznej sktadajgca sie z urzadzen
rozdzielczych i aparatury pomiarowe] przystosowanych do tego samego napiecia
znamionowego

Transformator rozdzielczy — jest to urzadzenie elektryczne stuzgce do przetwarzania energii
elektrycznej, najczesciej o napieciu wyzszym na napiecie nizsze przy tej same czestotliwosci.

Uziemienie — potaczenie czesci uziemianych (czesci czynnej, czesci przewodzacej dostepnej,
czesci obcej) z ziemia.

Przewdd uziemiajacy — przewdd faczacy cze$é uziemiong z uziomem

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w
wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

Bezpieczniki topikowe — zabezpieczajg przed przetezeniami, przede wszystkim przed skutkami
zwaré. Na dziatanie, parametry i jakos¢é bezpiecznika wptywajg wszystkie jego czesci sktadowe,
ale decydujacy wptyw maja: topik, gasiwo, i korpus wktadki.

Listwy instalacyjne — Sg wykonane z tworzyw sztucznych i stuzg do uktadania przewoddw.
Zaleta stosowania to wymienialnos$¢ instalacji.

Perforowane korytka instalacyjne z blachy perforowanej - Korytka metalowe i listwy
instalacyjne powinny spetnia¢ wymagania normy PN-E-05100-1 i pr. PN-E-05100-2.

taczniki wtyczkowe — gniazda elektryczne — Gniazda powinny spetnia¢ norme PN-IEC 884-1+A
1996, PNE —93201:1997. Gniazda muszg by¢ dopuszczone do stosowania na rynku polskim.

Whytaczniki nadpradowe instalacyjne — Wytgczniki budowane sg jako jedno-, dwu-, trdj- oraz
czterobiegunowe. Stosowac¢ wytgczniki zgodne z norma PN-90/E93002, EN 60898.

Roztaczniki bezpiecznikowe — sg konstrukcjami dwucztonowymi i sktadajg sie z dwdch
zasadniczych elementéw:

podstawy, w ktérej umieszczone sg m.in. zaciski przytaczeniowe, styki wtykowe wktadek
bezpiecznikowych oraz styki gtéwne nieruchome roztagczne wraz z komorami gaszeniowymi;

ruchomej pokrywy (czesto odejmowalnej od podstawy), na ktérej sg zamocowane wktadki
bezpiecznikowe wraz z stykami ruchomymi roztgcznymi, a takze mechanizm napedowy
z dzwignig reczna.

Wytaczniki gtdwne — Stosowac wytgczniki spetniajgce norme EN60947-2.

Ograniczniki przepie¢ —Zastosowane urzgdzenia powinny spetnia¢ nastepujace normy : PN-IEC
61024-1:2001,
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE WtASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH ORAZ NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWIAZANE Z
ICH PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM, WARUNKAMI
DOSTAWY, SKLADOWANIEM | KONTROLA JAKOSCI.

3.1 Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczgce zamawiania
materiatdw i odpowiednie aprobaty techniczne lub swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia. Wszystkie materiaty i wyroby stosowane do wykonania robét
powinny spetnia¢ wymagania polskich norm (PN), w tym norm europejskich wprowadzonych
do zbioru krajowych aktéw prawnych (PN-EN), a w przypadku materiatéw i urzadzen dla
ktérych nie ustanowiono normy — aprobat technicznych oraz ustawy z dnia 16.04.2004 r. o
wyrobach budowlanych.

Wyrdb budowlany moze by¢ wprowadzony, jezeli nadaje sie do stosowania przy wykonywaniu
robét budowlanych, w zakresie odpowiadajgcym jego wtasciwosciom uzytkowym i
przeznaczeniu, to znaczy ma wilasciwosci uzytkowe umozliwiajgce prawidtowo
zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym, w ktorych ma byé zastosowany w
sposob trwaty, spetnienie wymagan podstawowych. Dopuszcza sie cztery sposoby
oznakowania wyrobow:

e oznakowanie CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z normg zharmonizowang
albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowg specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi;

e oznakowanie polskim znakiem budowlanym;

e wyroby regionalne, ktére bedg znakowane specjalnym znakiem jako regionalny wyréb
budowlany;

e wyroby budowlane wykonane wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej,
sporzgdzonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktérych producent wydat
oswiadczenie wskazujgce, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego z tg dokumentacjg
oraz z innymi przepisami.

Ponadto wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w
budownictwie na podstawie przepiséw z przed 1.05.2004 r. nadal nadajg sie do stosowania
przy wykonywaniu robét budowlanych.

Szczegbty dotyczace poszczegdlnych grup materiatowych omdéwiono przy opisie robét
budowlano - instalacyjnych.

3.2  Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego Zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
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3.3

3.4

3.5

odpowiednie $Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatdw z danego zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrdédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego Zrédta w sposdb ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji
Technicznej w czasie postepu robot.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiek Zrédet miejscowych, wtgczajagc w to Zrédta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji Zzrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i
wtasciwos¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru Ilub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét niz te, dla ktérych zostaty
zakupione to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa Ilub specyfikacja techniczna przewiduje mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inspektora.
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Na podobnych zasadach dopuszcza sie zastosowanie materiatdw o podobnych witasciwosciach

i zblizonym standardzie do wymienionych w dokumentacji i specyfikacji, w uzgodnieniu z
projektantem i Inspektorem nadzoru.
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4. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania robét
budowlanych zgodnie z zatozong jakoscia

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w specyfikacji, dokumentacji i programem zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji i wskazaniach Inspektora nadzoru, w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora, moze by¢ pdziniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Dobdér wiasciwego sprzetu, maszyn i urzadzed zgodnie z obowigzujacg technologia
wykonywania i prowadzenia danego odcinka robdét. Wykaz sprzetu podstawowego
przewidzianego do wykonania robdét budowlanych:

e wiertarki itp. sprzet reczny

5. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach Inspektora
nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Do ruchu na drogach publicznych, przy transporcie materiatéw/sprzetu na i z terenu robot,
pojazdy bedga spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
ustawowych ograniczen obcigzenia na osie i innych parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazeri na osie mogg byé
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drég publicznych na koszt Wykonawecy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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Przewidziane srodki transportu kotowego:

e samochdd dostawczy tad. 0,9 t.
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6. WYKONANIE | WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1 Wpymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowga, wymaganiami specyfikacji technicznej, kontrolg jakosci, projektu organizacji robét
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robét zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez
Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentac;ji projektowej
i w niniejszej specyfikacji technicznej, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6.1.2 Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektows i specyfikacjg techniczng

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, przedmiary robdt oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig cze$s¢ umowy
(kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonaweca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentacji projektowej, a o
ich  wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest
od odczytéw ze skali rysunkdw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda
zgodne z dokumentacjg projektows i specyfikacjg techniczna.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w specyfikacji bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatéw i elementdw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnosé z
okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg
lub specyfikacja i wptynie to na nie zadawalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
bedg niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

TOM VI CZESC V.16



Temat: BUDOWA NOWEJ SIEDZIBY KOMENDY POWIATOWEJ POLICJI W PILE PRZY UL. BYDGOSKIEJ WRAZ
Z NIEZBEDA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

TOM VI/CZESC V - BRANZA BMS Data:28.02.2019r.

6.2 Wymagania ogdlne dotyczace wykonania instalacji automatyki i BMS

6.2.1

6.2.3

Zakres wykonywanych robot

W zakres robdt wchodzg :

dostarczenie materiatow i sprzetu do wykonania roboét

wykonanie szaf sterowniczo-zasilajgcych

wykonanie przebié¢ przez sciany i stropy

wykonanie $lepych otworéw pod montaz osprzetu

wykucie bruzd, utozenie pod ukfadanie instalacji

przygotowanie podtoza pod montaz tablic — central — zasilaczy, tras kablowych
uktadanie przewodéw, kabli na $cianach w korytach oraz drabinach

montaz tablic, rozdzielnic zasilajgco-sterowniczych, elementéw obiektowych automatyki,
tacznikdéw instalacyjnych

podtaczenie przewoddéw w puszkach oraz do osprzetu

wykonanie pomiaréw i préb kontrolnych

Wykonanie oprogramowania aplikacyjnego sterownikéw i stacji BMS

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za zgodnos¢

z Dokumentacjg Projektowq, ST i poleceniami nadzoru.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca zgtosi fakt przystgpienia do robét do
wiasciwego Organu Nadzorujgcego w celu ustalenia czasu i zakresu robét, ewentualnych
wyfaczen urzadzen elektrycznych spod napiecia.

Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot sa:

elementy peryferyjne automatyki — czujniki, sitowniki, detektory, centralki

sterowniki swobodnie programowalne DDC (bezposrednie sterowanie strefowe) wraz z
modutami wejs¢/wyjs¢, moduty monitorujgce, moduty alarmowe detekcji wycieku
rozdzielnice

kable elektroenergetyczne

kable sterownicze

przewody elektryczne, telefoniczne, sterownicze, informatyczne , sygnalizacyjne o réznych
przekrojach wg dokumentacji projektowej

osprzet elektryczny jak puszki, wytgczniki 1 i 2 biegunowe, przetgczniki

tablice rozdzielcze — centrale — zasilacze z petnym wyposazeniem wg dokumentacji
projektowej

aparaty elektryczne jak wytgczniki, wytgczniki nadmiarowo pragdowe, wytgczniki réznicowo-
prgdowe, przekazniki, ochronniki przepieciowe, przyciski itp. wg oznaczen na planach i
schematach dokumentacji projektowej.
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6.2.4 Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do robdt powinien sie wykazaé mozliwoscig korzystania
z nastepujgcych maszyn i urzadzen gwarantujgcych witasciwg jakos¢ robat.

e rusztowania wtasnego lub wypozyczonego dla wykonania instalacji tras koryt kablowych
e spawarki

e wiertarek (w odpowiedniej ilosci)

e mtota do kucia bruzd i wnek

e réznorodnych przyrzaddéw recznych

e przyrzady pomiarowe

6.2.5 Transport

Wykonawca przystepujgcy do robdt powinien sie wykaza¢ mozliwoscig korzystania
z nastepujgcych srodkdéw transportu:

samochodu dostawczego
Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
poszczegdlnych elementow.

6.3 Wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania instalacji automatyki i BMS
6.3.1 Wykonanie robét

Wykonawca przedstawi kierownikowi budowy do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram robat.

Niniejszy opis dotyczacy prac i dostaw stanowi wytyczne dla przysztego Wykonawcy i nie
stanowi projektu technicznego. Wykonawca ma obowigzek wykonaé wszystkie powierzone
mu prace z nalezytg starannoscig, zgodnie ze sztukg budowlang i w oparciu o
najnowoczesniejsze urzadzenia. Na Wykonawcy spoczywa obowigzek uzupetnienia
powierzonych mu prac o te elementy, ktére nie sg ujete w niniejszym opisie a wynikajg z
zakresu objetego czescig rysunkowg. Ponadto wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie
ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczagcymi projektowanej inwestycji, w tym
projektami innych branz z uwagi na powigzania systemowe w ramach jednego BMS. Materiaty
lub czynnosci w sposdb oczywisty zwigzane z pracami wyspecyfikowanymi lub wynikajgcymi z
analizy wszystkich dokumentéw zwigzanych wchodzg w zakres obowigzkow i koszty
Wykonawcy. Sprawdzanie dokumentdéw, kontrole i testy omdéwione w niniejszej specyfikacji
nie zwalniajg Wykonawcy od odpowiedzialnosci

za zgodnosc z przepisami, prawidtowe funkcjonowanie catosci instalacji i kazdej jej czesci. Od
odpowiedzialnosci tej nie zwolni Wykonawcy zatwierdzenie systemu lub producenta przez
Inwestora lub Inspektoréw Nadzoru. .Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za:
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e Kompletny system automatyki oraz monitoringu technicznego w budynku i nie zwalnia go z
tej odpowiedzialno$ci dokumentacja przetargowa.
e Kompletacje wszelkich wymagan technicznych oraz eksploatacyjnych Inwestora w danym
projekcie..
e Kompletnosc oraz koordynacje systemu w ramach branz elektrycznej, mechanicznej i
teletechniczne;j.
Wszelkie zmiany i odstepstwa od zapiséw niniejszej dokumentacji lub zamiana
proponowanych rozwigzan skutkuje przejeciem odpowiedzialnosci za catosé¢ prac na styku
miedzybranzowym. Dotyczy to w szczegdlnosci podtgczenia do BMS urzadzen posiadajgcych
wtasne sterowniki.

6.3.1.1 Wstep

Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
roboty podstawowe:

e trasowanie

e montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw
® przejscia przez Sciany i stropy

e montaz sprzetu i osprzetu

e t3czenie przewodoéw

e podejscia do odbiornikow

e przytgczanie odbiornikéw

e ochrona przed porazeniem

e ochrona antykorozyjna

6.3.1.2 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i re-
montow.

Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

6.3.1.3 Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

e Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych,
bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac
oraz sam rodzaj instalacji.

e Przy uktadaniu przewoddéw na uchwytach :

o odlegtosci miedzy uchwytami dla przewoddéw kabelkowych nie powinny by¢ wieksze
niz 0,5 m.

o rozstawienie uchwytdw powinno by¢ takie, aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledow
estetycznych byty jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty sie w poblizu
sprzetu iosprzetu, do ktdrego dany przewdd jest wprowadzany oraz aby zwisy
przewoddéw miedzy uchwytami nie byty widoczne
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e Przy uktadaniu przewoddw na specjalnie utworzonych podtozach :

o na przygotowanej trasie nalezy podtoza specjalne (korytka, wsporniki itp.) mocowac
zgodnie z projektem i odpowiednimi instrukcjami,

o po sprawdzeniu jakosci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem i instrukcjami
montazu, na podtozach tych nalezy uktada¢ przewody kabelkowe ,luzem” lub
mocowac (w zaleznosci od wymagan okreslonych w projekcie, rodzaju przewoddéw
kabelkowych oraz kierunku trasy poziomego, pionowego )
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6.3.1.4 Przejscia przez $ciany i stropy

e Wszystkie przejscia obwodéw instalacji elektrycznych przez sciany stropy itp. muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami.

e Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

e Obwody instalacji elektrycznych przechodzacych przez podtogi musza by¢ chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodze-
niem mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattowniki,
korytka itp.

e W przypadku stosowania specjalnie utworzonych podtozy (korytka, drabinki) przejscia te
muszg by¢ dostosowane do wymiaréw podtozy. Zaleca sie, aby w takich przypadkach otwory
do przejs$é byty wykonywane przy robotach budowlanych.

6.3.1.5 Montaz sprzetu i osprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowacé do podtoza w sposéb trwaty zapewniajgcy mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzyé konstrukcje wsporcze przykrecane do podtoza
za pomoca kotkéw i srub rozporowych.

6.3.1.6 taczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddédw nalezy wykonywac
w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac pofaczen
skrecanych.

e W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz
przewody, sposob przytgczenia nalezy uzgodnic z projektantem.

e Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

e Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten
jest przystosowany.

e W przypadku zastosowania zaciskdéw, do ktorych przewody s3g przytagczane za pomocg oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé sie podktadki
metalowe, zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

e Dtugosc odizolowanej zyty powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie.

e Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzeh mecha-

nicznych.

8.5.2.1. 6.3.1.7 Podejscia do odbiornikow

e Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikdw nalezy wykona¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

e Podejscia od przewoddw utozonych w podtodze nalezy wykonywaé w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podtogi. Rury muszg spetnia¢ odpowiednie warunki

TOM VI CZESC V.21



Temat: BUDOWA NOWEJ SIEDZIBY KOMENDY POWIATOWEJ POLICJI W PILE PRZY UL. BYDGOSKIEJ WRAZ
Z NIEZBEDA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

TOM VI/CZESC V - BRANZA BMS Data:28.02.2019r.

wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad podfoge do wysokosci koniecznej dla danego
odbiornika.
e Podejscia zwieszakowe stosowac dla odbiornikéw zasilanych od géry. Podejscia zwieszakowe
nalezy wykonac jako sztywne lub elastyczne, w zaleznosci od warunkéw technologicznych.
e Do odbiornikébw zamocowanych na s$cianach podejscia nalezy wykonaé¢ przewodami
utozonymi na tych scianach.

6.3.1.8 Instalowanie pojedynczych aparatow i odbiornikow.

Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.

e aparaty i odbiorniki nalezy mocowac¢ zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji
montazowej wytwaorcy.

o jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy j3 uprzednio
umocowac zgodnie z projektem,

o odbiornik lub aparat nalezy mocowacd srubami lub wkretami do kotkéw rozporowych

o S$ruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach maszyny lub aparatu stuzgcych do
mocowania,

o odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekraczac¢ 59,
jezeli instrukcja wytwércy nie podaje inaczej,

o 0$ napedu recznego aparatu powinna znajdowac sie na wysokosci umozliwiajgcej
wygodne i bezpieczne przestawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca sie aby
krancowe potozenia napedu znajdowaty sie na wysokosci od 0,5 do 1,5 m,

o jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na
podtozu, warstwa wykoniczeniowa nie zostata potozona, nalezy w otwory stuzgce do
umieszczania kotew wtozyé kotki wystajgce o kilka centymetréw ponad
przewidywany poziom warstwy wykonczeniowej, a urzadzenia mocowac po
stwardnieniu warstwy wykoniczeniowej i wyjeciu kotkdw.

e Wprowadzanie przewoddéw do odbiornikéw i aparatéow statych

o zewnetrzne warstwy ochronne przytagczonych przewoddéw wolno usuwac tylko z tych
czesci przewodu, ktére po potaczeniu bedg niedostepne

o w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub
odbiornik jest wyposazony w dtawik, nalezy uszczelni¢ przewdd, jak dla instalacji
w wykonaniu szczelnym

o przewody odbiornikéw statych nie powinny przenosic¢ naprezen, a przewdd ochronny
powinien mie¢ wiekszy nadmiar dtugosci niz przewody robocze.

e taczniki nalezy mocowacd zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 9.1i9.2. wg PN - 71/E —
06150 oraz instrukcjg montazowga wytworcy.
e taczniki nalezy montowaé na wysokos$ci umozliwiajgcej:

o bezpieczne sterowanie napedem recznym,

o bezpieczny dostep do aparatu,

o obserwacje oraz obstuge elementdéw sygnalizujgcych stan tgcznika, jezeli to jest
wymagane

e Przytgczanie do zaciskdw tacznika (przetacznika , sterownika ) nalezy wykonaé zgodnie ze
schematem potaczen. W tgcznikach jednoprzerwowych przewody zasilajgce nalezy
przytgczyé od strony zaciskdw nieruchomych.

TOM VI CZESC V.22



Temat: BUDOWA NOWEJ SIEDZIBY KOMENDY POWIATOWEJ POLICJI W PILE PRZY UL. BYDGOSKIEJ WRAZ
Z NIEZBEDA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

TOM VI/CZESC V - BRANZA BMS Data:28.02.2019r.

e tgczniki krzywkowe :
o potozenie dzwigni tacznika nalezy wyregulowac w ten sposéb, aby tgczyt on obwéd
elektryczny zgodnie z programem,
o rolka dzwigni powinna obraca¢ sie swobodnie; w razie potrzeby nalezy pokry¢ ja
smarem
o przy montazu wytgcznika nalezy zatozyc¢ uszczelki i dokreci¢ pokrywe obudowy.

6.3.1.9 Przytaczanie odbiornikow

e Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikdow powinny by¢ dokfadnie oczysz-
czone.

e Samo potaczenie musi byé wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mecha-
nicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.

e Przytgczenia sztywne wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi. Wykonac¢ je dla odbiornikéw statych, przymo-
cowanych do podtoza i nie ulegajgcych zadnym przesunieciom.

e Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodze-
niami izolacji np. przez zatozenie tulejek izolacyjnych.

e W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzane do odbior-
nikdw muszg by¢ chronione.

e 7Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej do
prawidtowego pofaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawiaé¢ nadmiaru dtugosci gotej zyty
przed lub za zaciskiem.

e Dtugosc zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytgczenie ich
do dowolnego zacisku.

e Konce zyt przewoddw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy izolowa¢
i unieruchomic.

e Na zyty nalezy zatozyé oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego; na oznacznikach
umiesci¢ symbole zyt zgodnie ze schematem. Oznaczniki naktada¢ na lekki wcisk, aby nie
mogty zsungc sie lub spasé¢ pod wtasnym ciezarem.

6.3.1.10 Ochrona przeciwporazeniowa

e Przewody sieci ochronnej i uziemiajgce przytaczone do statych urzadzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotéw metalowych nalezy uktadac sposéb staty.
e Uktadanie i taczenie izolowanych przewodéw wielozytowych, w ktdrych jedna z zyt spetnia
funkcje przewodu ochronnego, nalezy wykonaé¢ wg. wymagan a ponadto
o potaczenia Srubowe nalezy wykonaé srubami o srednicy co najmniej 10 mm ze stali
odpornej na korozje lub odpowiednio przed nig zabezpieczonych,
o potaczenia Srubowe nalezy wykonac w taki sposdb, aby ponad nakretke wystawaty
co najmniej dwa zwoje gwintu sruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokrecic¢
i zabezpieczy¢ podktadky sprezystg przed samoczynnym rozluznianiem,
o powierzchnie stykowe potaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczyscic i
pokry¢ wazeling bezkwasowa.
e Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastepujaco:

TOM VI CZESC V.23



Temat: BUDOWA NOWEJ SIEDZIBY KOMENDY POWIATOWEJ POLICJI W PILE PRZY UL. BYDGOSKIEJ WRAZ
Z NIEZBEDA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

TOM VI/CZESC V - BRANZA BMS Data:28.02.2019r.

o zacisk ochronny powinien by¢ na state przymocowany do chronionych urzadzen
i maszyn elektrycznych badz innych przedmiotow objetych dodatkowa ochrong
przeciwporazeniowg,

o zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz réznic sie barwa kontrastujgca
z barwg urzadzenia, do ktérego jest przymocowany,

o zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w pkt. 2.

e Oznakowania barwne nalezy wykonywa¢ wg "PN - 81/E - 05023 Urzadzenia
elektroenergetyczne.

e Oznaczenie barwami przewoddéw gotych oraz izolacji zyt ochronnych i zerowych
w przewodach i kablach wykona¢ w nastepujacy sposéb:

o przewdd neutralny oraz przewdd uziemiajgcy uziemienia roboczego — oznakowacd
barwg jasnoniebieska

o przewody ochronne - oznakowa¢ kombinacjg barwy zielonej i z6ttej. Oznakowanie to
realizowaé¢ przez naniesienie przylegajacych do siebie zielonozéttych paskéw o
szerokosci od 15 do 100 mm kazdy. Izolacja zyt powinna by¢ zabarwiona tak, aby na
konicach przewodu na dtugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%, lecz
nie wiecej niz 70%powierzchni, a druga pokrywata pozostatg czes¢ powierzchni
przewodu,

o kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do innych celéw poza
wyrdznianiem przewodu petnigcego funkcje przewodu ochronnego,

o dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznosci
zabarwienia przewodow.

e Montaz urzadzen i aparatéw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

o Wszystkie state urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
nalezy umocowac i przytgczyé na state. Aparaty dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy umocowac za pomocg srub lub wkretéw do tablic
rozdzielczych lub ptyt montazowych.

o Przytaczenia przewodéw ochronnych i roboczych do wtasciwych obwoddéw aparatow
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykonac¢ wytgcznie poprzez zaciski
taczeniowe tych aparatéw.

o Przewody ochronne w sieci, w ktérej zastosowano wytgczniki przeciwporazeniowe
réoznicowo-pradowe, nalezy izolowac¢ jak przewody robocze. Przewodéw ochronnych
nie wolno uziemiaé za wytgcznikiem ani tgczy¢ z przewodem ochronnym za lub przed
wytgcznikiem.

o Gniazda wtyczkowe instalacji na napiecie obnizone ochronne powinny sie rézni¢ od
gniazd wtyczkowych na nie obnizone napiecie robocze tak, aby wtyczki przyrzadow
ruchomych na napiecie obnizone nie pasowaty do gniazd na napiecie nie obnizone.

e Préby montazowe
o Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢
przeprowadzona préba montazowa, tj.:
= ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
wraz z urzgdzeniami i aparatami wchodzacymi w jej sktad,
= pomiary rezystancji uziemien,
= sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wyfgczenie zasilania

o Na podstawie ogledzin  wykonanej instalacji  dodatkowej  ochrony

przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢, czy zostata ona wykonana zgodnie z
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dokumentacjg techniczng ininiejszymi  wymaganiami.W szczegolnosci nalezy

sprawdzic :
= prawidlowosc¢ potgczen i przebiegu tras przewoddw ochronnych,
= rodzaje i wymiary poprzeczne przewodéw ochronnych oraz jakos$¢

wykonanych potaczen i przytaczen,

= oznakowanie barwne przewoddéw ochronnych,

= prawidtowo$¢ mocowan urzadzen i aparatéw dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej oraz ich potgczen z instalacja.

6.3.1.11 Szafy zasilajgco-sterujace

Zaleca sie konstrukcje rozdzielnicy metalowej z drzwiami petnymi o min. IP54. Montaz
aparatow na szynie 35 mm. Przewody t3czace aparaty nalezy prowadzi¢ w korytach
perforowanych. Nalezy unika¢ prowadzenia przewoddéw zasilajgcych obok przewodéw
sterowniczych.

Wszystkie aparaty powinny by¢ trwale i czytelnie oznaczone. Wszystkie stany i przetgczenia
instalacji majg by¢ dostepne ze stacji operatorskiej BMS lub z lokalnego pulpitu
operatorskiego.

Sterowniki beda zabudowane w szafach zasilajgco-sterowniczych zlokalizowanych w
maszynowniach w poblizu obiektéw regulacji i nadzoru. Szafy bedg zbudowane zgodnie z
dalszym opisem szczegétowym szaf. Sterowniki beda zasilane z transformatoréw
posiadajgcych zabezpieczenia przeciwprzepieciowe.

Wyposazenie elektryczne zwigzane z zasileniem odbiornikéw, sterowaniem i kontrolowaniem
uktadéw ogrzewania, wentylacji i kanalizacji obiektu winno by¢ dostarczone i zainstalowane
przez wykonawce systemu BMS. W sktad tego wyposazenia wchodzg miedzy innymi:

e szafy zasilajgco-sterownicze,

e serwisowe rozfaczniki izolacyjne (dla urzadzen zasilanych z szafy zasilajgco-sterowniczej a
umieszczonych od nie w odlegtosci wiekszej niz 5m),

e podtaczenia kabli sitowych w szafach sterowniczych oraz do urzadzen wg listy urzadzen dla
danego projektu

Szafy bedg zlokalizowane w maszynowniach, w poblizu zasilanych z nich instalacji.

e Szafy zasilajgco - sterownicze muszg by¢ wyposazone w komplet aparatury niezbednej do
realizacji funkcji sterowania napeddw oraz sygnalizacji ich stanu awarii.

e Elementy wyposazenia muszg spetniaé wymagania odnosnych norm.

e Wszystkie aparaty powinny by¢ trwale i czytelnie oznaczone

e Szafy zasilajgco - sterownicze muszg mieé¢ odpowiednig wytrzymatosé elektryczng i
mechaniczng i odpornos$¢ na warunki atmosferyczne (min. IP54 dla wykonan wewnetrznych
i IP55 dla wykonan zewnetrznych, z daszkiem)

e (Qdfaczniki gtdwne muszg by¢ zamontowane z boku szaf.
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e Szafy muszg by¢ wyposazone w ochrone przeciwprzepieciowa.

e Drzwi szaf muszg by¢ zamykane przy pomocy zamka z wktadkg patentowg i kluczem, ktéry
powinien pasowac rowniez do zamkoéw innych szaf dostarczanych w ramach jednego
projektu.

e (Czesci wewnatrz szafy, ktére pozostajg pod napieciem rowniez po odtgczeniu zasilania, jak
tez czesci pozostajgce pod napieciem po otwarciu drzwi przy pomocy specjalnych narzedszi,
winny by¢ catkowicie ostoniete i oznaczone tabliczkami ostrzegawczymi.

e Aparatura elektryczna powinna by¢ montowana na szynach TS35 mm. Potaczenia
wewnetrzne powinny byé wykonane w sposob estetyczny. Kable powinny by¢ ktadzione w
grzebieniach kablowych. Wszystkie kable powinny by¢ oznakowane na obydwu korcach,
zgodnie z projektem AKPiA

e Konstrukcja szafy powinna zapewnia¢ swobodng cyrkulacje powietrza dla odprowadzenia
wytwarzajgcego sie ciepta. Temperatura wnetrza szafy nie powinna w zadnym wypadku
przekracza¢ temperatury otoczenia o wiecej niz 10°C. W przypadku zabudowy falownikéw
wewnatrz szafy nalezy zastosowaé odpowiedni wentylator wymuszajacy cyrkulacje
powietrza

e Wysokos¢ szafy nie powinna przekracza¢ 2100 mm, szeroko$¢ poszczegdlnych sekcji nie
powinna by¢ wieksza niz 1600 mm, a gtebokosé nie powinna przekraczaé 400mm.

e Przyrzady musza by¢ pewnie zamocowane, a przewody wewnetrzne winny by¢ wykonane w
sposdb zapewniajgcy tatwy dostep.

e Szafy zasilajgco - sterownicze na prad przekraczajgcy 100A muszg by¢ wyposazone w uktad
szyn zbiorczych miedzianych, ktérych znamionowa moc zwarciowa winna by¢ odpowiednia
do parametrdw zasilania. Pofgczenia szyn muszg by¢ dostepne dla ogledzin i muszg by¢
dokrecone po ustawieniu szafy w pozycji docelowej na budowie.

e Szyna zerowa powinna mie¢ przekréj rowny przekrojowi szyn fazowych.

e W przypadku podejsé kablowych od dotu szafy, szyne ochronng nalezy utozy¢ na dole szafy.
Jesli prad znamionowy szafy jest mniejszy niz 100A, zamiast szyn mozna stosowac kable.

e Minimalny przekréj przewoddéw wewnetrznych powinien wynosi¢ 0.5 mm2.

e W razie stosowania korytek plastikowych, przewody nie powinny zajmowac wiecej niz 45%
ich objetosci. Przewody uktadane poza wigzkami i korytkami winny by¢ doprowadzone do
listew zaciskowych w sposob estetyczny.

e Nalezy stosowac zaciski o wymiarach odpowiednich do przekrojow podtgczonych
przewoddw. Zyty wielodrutowe nalezy zakoriczy¢ odpowiednimi koricdwkami zaciskowymi
lub lutowanymi.

e Przewody o przekroju przekraczajgcym 10mm2 nalezy zakonczy¢ koncéwkami do
zaprasowania. Nalezy przewidzie¢ rezerwe zaciskdw wynoszgcg orientacyjnie 20% dla
kazdego rodzaju.

e Zaciski muszg by¢ odpowiednio oznaczone i pogrupowane. W zaleznosci od sposobu
doprowadzania przewoddw zaciski nalezy umieszczaé u géry lub u dotu szafy.

e Kableiprzewody nalezy wprowadzac przez dtawiki o odpowiednich srednicach umieszczone
w zdejmowanej ptycie przepustowe;.

e Listwy zaciskowe nalezy montowaé z zachowaniem odpowiednich odstepéw dla
doprowadzenia przewoddow. Pomiedzy réznymi grupami zaciskdw nalezy montowad
przegrody izolacyjne dla oddzielenia i tatwiejszej identyfikacji réznych obwodow i uktadow.

e Zaciski obwodéw sterowniczych winny byé oddzielone od zaciskdw zasilania. Zaciski
obwoddw napiecia bardzo niskiego winny byé oddzielone od zaciskéw napiecia niskiego.
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e Przedstawiciel wytwércy szaf powinien by¢ obecny po ich montazu na budowie.

6.3.1.12 Montaz szaf zasilajgco-sterujacych.
Montaz szaf wykona¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-51 i . PN-IEC 60364-5-53

6.3.1.13 Urzadzenia obiektowe automatyki

Wszystkie urzadzenia, elementy pomiarowe oraz wykonawcze bedg odpowiednio dobrane do
mozliwosci i wymogow sterownikdw oraz urzgdzen sterowanych, aby przekazywanie sygnatow
sterujgcych odbywato sie wtasciwie, z odpowiednig czutoscia i bez zaktdcen.

e Kanatowe czujniki temperatury. Dtugo$é czujnika ma by¢ dobrana w sposdb witasciwy przez
Wykonawce dla realizacji funkcji regulacyjnych, lecz nie mniej niz 300 mm. Klasa obudowy,
co najmniej IP40 w przypadku czujnikow zabudowanych na kanatach wewnetrznych i IP 64
dla czujnikéw zabudowanych na zewnatrz budynku. Zakres pomiarowy odpowiednie do
aplikacji.

e Czujniki pomieszczeniowe bedg posiadaty estetyczng obudowe i beda podlegaty aprobacie
architekta.

e Urzadzenia pomieszczeniowe dla klimakonwektorow bedy posiadaty nastawe wartosci
temperatury +/- 5 jednostek (swobodnie definiowalnych), przetacznik on-off (obecnosci),
przetgcznik 3 biegdw wentylatora, przetacznik trybu pracy recznej i automatycznej i bedg
podlegaty aprobacie architekta.

e Czujniki do zabudowy na instalacjach wodnych (zanurzeniowe) do zabudowy w rurociggu
beda dostarczone wraz z ostong wykonang z chromowanego mosigdzu (woda o
temperaturze do 60°C i glikol do zawartosci 45%) lub stali nierdzewnej (woda o temperaturze
powyzej 60 OC oraz glikol o zawartosci powyzej 45%). Czujniki zanurzeniowe muszg by¢
dobrane w taki sposéb, aby realizowa¢ w sposéb witasciwy funkcje regulacyjne. Czujniki
zabudowane na instalacji przygotowania cieptej wody uzytkowej muszg miec¢ czas max 1.5
sekundy. Dtugosc¢ czujnikdw temperatury powinna byé dobrana przez Wykonawce w sposéb
wiasciwy dla realizowanej funkcji regulacji.

e Wszystkie czujniki temperatury i wilgotnosci odpowiadajg normom doktadnosci doktadnos$¢
zgodnie z DIN IEC 751 Class A i B.

e Presostaty wentylatoréw oraz filtréw majg mie¢ ustawialng wartos¢ rdznicy cisnien
przetgczania. Wartos$ci mierzone 50-600 Pa.

e Wszystkie wentylatory niezabezpieczone ze wzgleddéw technologicznych presostatami oraz
pompy bez zabezpieczenia przed suchobiegiem muszg by¢ zabezpieczone za pomoca
urzgdzenia mierzgcego pobor pradu.

e Dtugoséé i sposéb montazu przewoddw sensorycznych, musi byé dobrana w taki sposéb, aby
pokrywaty one chronione powierzechnie.

e QOdcinki przewoddw sensorycznych powinny by¢ utozone w réwnych odstepach

e Przewody sensoryczne powinny w trakcie trwania prac powinny zostac zabezpieczone przed
zabrudzeniem i zawilgoceniem
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6.3.1.14 Oznakowanie elementéw automatyki na obiekcie

Wszystkie elementy automatyki na obiekcie muszg oznakowanie zgodnie z projektem
wykonawczym AKPiA.

e Tabliczki opisowe mocowane na elewacji rozdzielnic nalezy wykonac¢ materiatu odpornego
na zniszczenie np. ebonit. Litery powinny by¢ grawerowane.

e Tabliczki opisowe bedg odpowiada¢ opisom, funkcjag i numerom oznakowania
przedstawionym na schematach blokowych

6.3.1.15 Sterowniki

Sterowniki DDC muszg prawidtowo realizowac¢ wszystkie podstawowe funkcje takze przy
wytgczonych komputerach systemu nadrzednego BMS. Sterowniki majg kompleksowo
realizowac aplikacje zwigzane z instalacjami przygotowania ciepta i chtodu, wentylacyjnymi i
klimatyzacyjnymi, zarzgdzaniem energia, wzajemng komunikacjg z innymi sterownikami.
Sterowniki muszg by¢ oparte, co najmniej o 16-bitowy mikroprocesor z systemem
operacyjnym przechowywanym w statej pamieci EPROM.. Aplikacje i dane majg by¢
przechowywane w statej pamieci EPROM lub w statej pamieci zapisywalnej FLASH EPROM
celem umozliwienia prostych uzupetnien i zmian w trakcie uruchomienia. Kazdy ze
sterownikdw ma posiadac wtasny zegar czasu rzeczywistego automatycznie synchronizowany
w ramach jednego systemu BMS oraz niezalezne podtrzymanie pamieci RAM przez okres, co
najmniej 72 godzin. Kazdy sterownik ma by¢ wyposazony w panel operatorski. Sterowniki
muszg umozliwia¢ swobodne rozmieszczenie ich w obiekcie zgodnie z wymaganiami. Kazdy ze
sterownikéw ma zapewniac podtgczenie wszystkie punktow wejscia / wyjscia niezbedne do
realizacji przewidzianej dla niego aplikacji. Wszystkie wejscia analogowe i binarne oraz wyjscia
analogowe przynalezne do jednej instalacji oraz cata logika kontroli bedg znajdowac sie w
pojedynczym mikroprocesorze, co ma zapewnié niezalezng od sieci, oddzielng, zamknietg
petle bezposredniej regulacji cyfrowej. Nie dopuszcza sie stosowania oddzielnych
sterownikéw do realizacji petli regulacyjnych przynaleznych do jednej instalacji
technologicznej — np. oddzielnych sterownikéw do nagrzewnicy / chtodnicy oraz falownikéw
wentylatoréw. Sterowniki majg zbiera¢ i przechowywac alarmy w postaci alfanumeryczne;.

Wykonawca dostarczy w ramach swojego zlecenia kopie zapasowe wszystkich aplikacji
sterownikéw, wszystkie kody administracyjne (zamkniete w zalakowane] kopercie na okres
udzielonej gwarancji na system), oraz wliczy koszt przeszkolenia obstugi w stopniu
wystarczajagcym do samodzielnej pracy.

6.3.1.16 Dedykowana sie¢ ethernet na potrzeby systemu BMS

Na potrzeby systemu BMS nalezy wykonaé¢ sie¢ Ethernetowg tgczacg wszystkie rutery
IP/BAcnet, bramki komunikacyjne, serwer BMS i stacje operatorskie oraz inne urzadzenia
automatyki wyposazone w interfejs Ethernetowy. Sie¢ ta ma zawiera¢ wszystkie niezbedne
elementy do prawidtowego jej funkcjonowania.

6.3.1.17 Magistrale komunikacyjne

Sterowniki komunikujg sie wykorzystujgc protokdt BACnet, otwarty protokdt — Lonworks oraz
otwarty protokdt Modbus RTU. Segmenty magistrali Lonworks powinny by¢ wykonane kablem
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Belden 8471, segmenty magistrali BACnet/LonTalk przewodem Beldem 8471. llo$¢ urzadzen
w jednym segmencie magistrali nalezy tak dobrac, aby zapewnié¢ minimum 20% rezerwe.

Stacja operatorska BMS ma komunikowac sie z poszczegdlnymi segmentami magistrali
wykorzystujgc obiektowg sie¢ Ethernet, do ktérej podtagczone beda poszczegdlne rutery.

6.3.1.18 Konsola zarzadzania

W celu efektywnej eksploatacji catej infrastruktury budynku BMS bedzie integrowac wszystkie
instalacje techniczne w budynku. Sercem systemu BMS ma by¢ baza danych SQL zapewniajaca
efektywnie funkcjonujgcy system zarzadzania i szeroko rozbudowane mozliwosci sporzadzania
raportow. llo$é stacji roboczych systemu BMS — 1 z mozliwoscig rozbudowy oraz mozliwos¢
dostepu do systemu za pomocg stron WWW dla jednoczesnie maksimum 2 uzytkownikow.
Akceptacja Inwestora na etapie akceptacji systemu nie moze zwalnia¢ Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za zaspokojeniu potrzeb Inwestora w zakresie projektowanego systemu.
System BMS musi stanowi¢ otwartg platforme ,softwarowga” integrujaca dla zarzadzania oraz
nadzoru nastepujgcych instalacji technicznych i bezpieczenstwa:

e Instalacji sanitarnych,

e Automatyki klimatyzacji,

e Automatyki wentylacji bytowej.

e Instalacji elektrycznych

e Instalacji nadzoru i sterowania odbiordw elektrycznych

¢ Instalacji nadzoru systemoéw zasilania

e Instalacji rozliczenia medidw (ciepta / chtodu i elektrycznosci)

Stacja operatorska musi by¢ oparta o komputer klasy PC z procesorem najnowszej generacji.
Stacja operatorska musi pracowaé w BMS w architekturze klient-serwer.

Stacja operatorska ma stanowi¢ podstawowe narzedzie pracy operatoréw w ramach BMS i ma
umozliwi¢, co najmnie;j:

e Graficzng prezentacje wszystkich instalacji poprzez hierarchiczng strukture grafik.

e Odwzorowanie poszczegdlnych pomieszczen budynku, weztdw regulacyjnych i elementéw
obiektowych.

e Kazda instalacja i obszar powinien by¢ dowolnie definiowany jako logiczng catos¢ sktadajgca
sie z punktow, raportéw, okien oraz innych elementéw systemowych przedstawiajgcych
fizyczng powierzchnie budynku.

e Dostep do aktualnych parametréw wszystkich przypisanych danemu operatorowi urzadzen i
systemow, aktualnych parametrow wszystkich punktéw technicznych. Wykonawca
szczegblnie starannie opracuje zagadnienia zwigzane z bezpieczenstwem sieci BMS oraz
poda rozwigzanie uniemozliwiajgce uzycie stacji przez osoby nieupowaznione wraz z
podziatem poziomow dostepu oraz wybranych instalacji obiektéw i punktéw systemow
wymagajgcych uzycia haset dostepowych. Uprawniony operator ma uzyskaé¢ dostep do
systemu po podaniu kodu identyfikatora i hasta kontrolnego. System powinien posiadac
mozliwos¢ zaakceptowania przynajmniej kilkudziesieciu réznych operatoréw przypisanych
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do kilkudziesieciu poziomdéw réznych uprawnien i poziomoéw bezpieczeristwa. Operatorzy
pracujgcy na réznych stacjach operatorskich nie mogg wzajemnie kolidowa¢ w pracy
podlegtych im obszardw, jak rowniez nie mogg wptywac na prace urzadzen i systemoéw im
nieprzypisanych

e Dostep do mechanizméw pozwalajgcych na budowanie dowolnych raportéw historycznych
(z dowolnego okresu czasowego) lub dynamicznych (dane z okreslonego przez operatora
przedziatu zmiennych, wiacznie z danymi zgromadzonymi na nosnikach archiwalnych).
Oprogramowanie ma posiada¢ standardowe mechanizmy wykonujgce obrdbke trenddéw
oraz przygotowujgce raporty uzytkownika z uwzglednieniem opracowywania procedur
optymalizujgcych zuzycie energii i mediow w tym wyszukiwanie z danych historycznych i
poréwnywanie energochtonnosci nastaw dla podobnych wartosci temp. zewnetrznych.

e Niezbedne sktadniki dla poprawnej pracy operatoréw m.in. programy do tworzenia grafik,
edytory tekstu, arkusze kalkulacyjne, bazy danych do tworzenia raportéw oraz eksportu
danych z bazy danych do innych systemdw, na ktére zapewni licencje w swoim koszcie.

7. PROBY MONTAZOWE

e Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw
(prac regulacyjno - pomiarowych ) iprébnym  uruchomieniem ( "bieg luzem" )
poszczegblnych przewododw, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres préb montazowych
nalezy uzgodnic z Inwestorem.

e Wyniki préb montazowych powinny byé ujete w szczegétowych protokotach Ilub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku robét ( budowy ), stanowig one m.in.
podstawe odbioru robét oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac
rozruchowych.

e Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje :

o pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry nalezy wykonaé dla kazdego obwodu
oddzielnie od strony zasilania; pomiaréw nalezy dokonac¢ zgodnie z obowigzujgca
norma;

o pomiar rezystancji izolacji odbiornikow;

Pomiar wykonujemy pragdem statym aby wyeliminowa¢ wptyw pojemnosci na wynik
pomiaru. Odczyt wyniku pomiaru nastepuje po ustaleniu sie wskazania (po ok. 1 min).
Odczytujemy wtedy natezenie pradu ptyngcego przez izolacje pod wptywem
przytozonego napiecia na skali przyrzagdu wycechowanej w MQ.

e Wymagana doktadnos¢ pomiaru rezystancji 20%.
e Najczesciej miernikami sg induktory o napieciu 250, 500,1000 i 2500 V.
e Sposdb wykonywania pomiaru i wymagane wartosci rezystancji izolacji dla instalacji
elektrycznej podczas badan odbiorczych i okresowych podaje norma PN-IEC 60364-6-61.
e Rezystancja izolacji silnikdw, grzejnikow itp. dla napiecia przemiennego w zakresie od 50V do
500V, mierzona jak wyzej nie moze by¢é mniejsza od 0,5 MQ.
e sprawdzenie ciggtosci przewodéw ochronnych w tym gtéwnych i dodatkowych potfaczen
wyréwnawczych
Norma wymaga aby probe ciggtosci przewoddw wykonywacé przy uzyciu zrédta pradu statego
lub przemiennego o niskim napieciu 4 do 24 V w stanie bezobcigzeniowym i pradem co
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najmniej 0,2 A. Prad stosowany podczas proby powinien by¢ tak maty, aby nie powodowat
niebezpieczenstwa powstania pozaru lub wybuchu. Do wykonania tego sprawdzenia mozna
uzy¢ specjalnie przystosowanej latarki elektrycznej z baterig o napieciu 4,5 V i zardwka
3,7V/0,3A. Sprawdzenie moze byé rowniez wykonane przy uzyciu mostka lub omomierza z
wbudowanym Zrédtem napiecia pomiarowego lub metoda techniczng. Pomiar rezystancji
przewoddw ochronnych polega na przeprowadzeniu pomiaru rezystancji R miedzy kazda
czescig przewodzgcy dostepng, a najblizszym punktem gtéwnego przewodu wyréwnawczego,
ktéry ma zachowang ciggtosc z uziomem.

Wedtug PN-IEC 60364-6-61 pomierzona rezystancja R powinna spetnia¢ nastepujacy warunek:
R < U/ la, gdzie: U to spodziewane napiecie dotykowe la - pragd zapewniajgcy samoczynne
zadziatanie urzadzenia ochronnego w wymaganym

czasie 0,2; 0,4 lub 5 s. zgodnego z norma (np.: 0,2 s czasu wytgczenia dla spodziewanego
napiecia dotykowego 210V)

Warunek ten nie dotyczy potgczen wyréwnawczych dodatkowych (miejscowych) — Tutaj
stosujemy: R < UL/la, gdzie tym razem UL to dopuszczalne dtugotrwale napiecie dotyku 50V -
warunki normalne, 25 V - zwiekszone niebezpieczenstwo porazenia np. plac budowy

e sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wytgczenie zasilania
e sprawdzenie dziatania urzadzen ochronnych réznicowo-pradowych
Z prob montazowych nalezy sporzadzié protokat.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych prébami montazowymi
nalezy zataczyc instalacje pod napiecie i sprawdzi¢, czy :

e silniki obracajg sie we wtasciwym kierunku.

8. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
programu zapewnienia jakosci (ustalenie systemu kontroli jakosci), w ktérym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonywania roboét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robdét zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

e czes$¢ ogdlnag:

o organizacje wykonania robdt , w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,

o plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia lub warunki bhp,

o wykaz zespotédw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

o wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robat,

o system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
Robét,

O wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

o sposoéb oraz forme gromadzenia wynikow badan,
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e czesc szczegbtowq opisujacy dla kazdego asortymentu robét:

o wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

o sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

O sposOb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie proébek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robét,

o sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazadaé¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

Przed przystgpieniem do danego odcinka robét Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie
materiaty do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru dokumentujgc stosownymi
dokumentami odniesienia wraz z badaniami materiatéw, ktére takich badan wymagaja.
Wszystkie pomiary i badania oraz czestotliwos¢ ich wykonywania powinny by¢ zgodne z
wymaganiami norm i aprobat technicznych lub instrukcjach i zaleceniach producenta.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sg okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inspektor ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytagcznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng. W
takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja waing legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdw u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.

W trakcie badan i kontroli nalezy sprawdza¢ w szczegdlnosci:

e zgodnosé z dokumentacjg projektowa,
e jakos¢ zastosowanych wyrobéw i materiatdw,
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e jakos$¢ wykonanego odcinka robdt, dotyczacg m.in. estetyki, prawidtowosci wykonania w

stosunku do wymagan norm i aprobat technicznych, réwnosci powierzchni ptaszczyzn i

wymiarow ptyt (zgodnie z tolerancjg), przyczepnosci naniesionych warstw oktadzinowych,
itp.
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9. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

9.1 Przedmiar robot

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego przedmiar
robét jest to opracowanie zawierajgce zestawienie przewidywanych do wykonania robét w
kolejnosci technologicznej ich wykonania i wraz z ich szczegétowym opisem, miejscem
wykonania lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegétowy opis, z wyliczeniem i
zestawieniem ilosci jednostek miar robdt podstawowych oraz wskazaniem podstaw do
ustalenia cen jednostkowych robét lub jednostek naktadéw rzeczowych.

Podstawowe wymagania odnos$nie przedmiaréw robét zostaty zawarte w Rozporzadzeniu.
Uzupetniajgco zaleca sie, aby przy sporzadzaniu przedmiaru robdét byty uwzglednione
nastepujace zasady:

e uktad i zawartos¢ przedmiaru robot powinny umozliwic¢ jednoznaczng identyfikacje zakresu i
podstawowych parametréw technicznych robdt,

e roboty ujete w pozycjach przedmiaru powinny by¢ pogrupowane wedle wyrdzniajacych je
cech naturalnych, miejsca wykonania, kolejnosci wykonania, charakterystycznych metod
wykonania i innych cech, powodujacych zréznicowanie kosztéw i cen ich wykonania,

e nalezy zapewnic powigzanie pozycji przedmiaru z odpowiednimi rysunkami oraz specyfikacja
techniczng, podajgca wymagania techniczne dla robét w poszczegdlnych pozycjach
przedmiaru oraz wyjasniajgcymi, jakie sg zakresy poszczegdlnych pozycji przedmiaru robdt,
wedtug jakich zasad obliczono ilo$é robét ujetych w tych pozycjach, jak bedzie sie obliczato
ilosci rzeczywiscie wykonanych robdt, oraz jakie bedg podstawy ptatnosci za wykonane
roboty,

e nalezy wyjasni¢ jaki powinien by¢ zastosowany sposéb obliczania cen pozycji przedmiaru
robadt,

e jezeli w przypadku pewnych pozycji przedmiaru nie ma mozliwosci jednoznacznego
okreslenia ilosci robdt, sposéb obliczenia zostanie podany indywidualnie w uzgodnieniu z
zamawiajgcym.

9.2 Obmiar robot

Prowadzenie obmiarow jest niezbedne dla okreslonego rodzaju umoéw, dla umow
ryczattowych obmiar sprowadza sie do szacunkowego okreslenia zaawansowania robot dla
potrzeb wystawienia przejSciowej faktury.

Obmiar robdét ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektows i specyfikacjg techniczng w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robdét, wchodzgcym w sktad umowy.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub
gdzie indziej w specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
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wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug pisemnej instrukcji Inspektora
nadzoru.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi elementéw instalacji
elektrycznej np.: kabli, przepustéw, rur ostonowych itp. bedg mierzone poziomo (w rzucie)
wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegdétowo nie wymaga sie inaczej, to objetosci bedg obliczane w
m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktére majg by¢ mierzone wagowo,
bedg w tonach lub kilogramach.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robdt bedg
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca
bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru:

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposdb
zrozumiaty i jednoznaczny.

10. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

e odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi ostatecznemu (koricowemu)

e odbiorowi pogwarancyjnemu.
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10.1 Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosc i ilo$¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i uprzednimi ustaleniami.

10.2 Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

10.3 Odbior ostateczny (koncowy)

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedfozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i specyfikacja techniczng .

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdét poprawkowych Iub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i specyfikacja
techniczng z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
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obiektu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$é wykonywanych robdét w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

Dokumenty do odbioru koricowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce
podstawowe dokumenty:

e dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

e specyfikacje techniczng (podstawowg z umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

e dokumenty zainstalowanego wyposazenia, dziennik budowy i rejestry (ksigzki) obmiaréw
(oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
dokumentacja projektowsq i specyfikacjg techniczng, kopie atestéow i innych wymaganych
Swiadectw,

e opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru,

W przypadku gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

10.3.2 Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.

11. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH |
PRAC TOWARZYSZACYCH

Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszgcych zgodnie z umowag na wykonanie robét
budowlanych, ustalone przez Zamawiajgcego. Jezeli umowa nie stanowi inaczej, roboty te
nalezg do swiadczen wchodzgcych w jej zakres.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
specyfikacji technicznej i w dokumentac;ji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z kosztami, wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami
zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkéw i transportu na plac budowy,

wartos¢é pracy sprzetu wraz z kosztami, koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

12. DOKUMENTY ODNIESIENIA - DOKUMENTY BEDACE
PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Podstawe wykonania robét objetych specyfikacjg stanowia:

Dokumentacja projektowo-kosztorysowa w zakresie:
o Projekt budowlano — wykonawczy instalacji elektrycznej
o Przedmiary robét
o Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét
e Przepisy techniczno-budowlane obowigzujgce na terenie kraju i stosowne przepisy bhp oraz
ochrony p.pozarowej,
e Protokoty przekazania budowy,
e Protokoty z narad i ustalen,

Dokumentami odniesienia majgcymi podstawowe znaczenie dla oceny jakosci robét oraz
kryteridw ich odbioru s3:

e Polskie Normy (PN) obowigzujgce lub stosowane aktualnie w budownictwie,
e Normy Europejskie (EN) i wprowadzane aktualnie do zbioru krajowych aktéw normatywnych
(PN-EN),
e Aprobaty techniczne (AT) materiatéw, wyrobéw, systeméw budowlanych badz urzadzen dla
ktérych nie ustanowiono normy.
Dokumentami odniesienia majgcymi pomocnicze znaczenie przy ocenie ich jako$ci oraz jakosci
materiatéow i robdét budowlanych, lecz istotnych z punktu widzenia legalnosci ich dopuszczenia
do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie s3:

e oznakowanie CE zgodnosci z normg zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng
badz krajowa specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg za zgodng z
wymaganiami podstawowymi;

e oznakowanie polskim znakiem budowlanym;

e oznakowanie specjalnym znakiem jako regionalny wyréb budowlany;

e indywidualna dokumentacja techniczna, sporzgdzonej przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodniona, dla ktérych producent wydat oswiadczenie wskazujgce, ze zapewniono
zgodnos¢ wyrobu budowlanego z tg dokumentacjg oraz z innymi przepisami,
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o certyfikat zgodnosci wyrobu z podstawowym dokumentem odniesienia lub deklaracje
zgodnosci producenta,

e atest higieniczny lub oceny higienicznej wyrobdw,

e klasyfikacja ogniowa wyrobdéw,

e Swiadectwo badan wyrobu, swiadectwo kwalifikacyjne wyrobu,

e zbiér warunkéw technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (toml-
IV), wyd. ,Arkady”, W-wa 1989-91 r. oraz zeszyty Specyfikacji technicznych wyd. OWEOB,
W-wa 2003 -04 r.

Przepisy prawne:

Wykonawca jest zobowigzany znaé¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wiadze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek
sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016, z
pdzniejszymi zmianami)

e Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. Nr
80/2003, z pdzniejszymi zmianami)

e Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania
na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (dz.U. Nr 109/2000 poz. 1157)

e Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163
wraz z pdzniejszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 poz. 690, z
pdzniejszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401)

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881

UWAGI

Wszelkie nazwy wiasne produktéw, materiatdéw i urzadzen przywotane w projekcie
budowlanym, projekcie wykonawczym, specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru
robét, przedmiarach itp. nalezy traktowaé jako przyktadowe, stuzgce okresleniu pozadanego
standardu wykonania i okresleniu niezbednych wtfasciwosci i wymogodéw zatozonych w
dokumentacji technicznej dla danych rozwigzan. Dopuszcza sie mozliwo$é stosowania
rozwigzan rownowaznych, tj. produktéw, materiatéw i urzadzen (w oparciu o wyroby innych
producentéw) pod warunkiem spetnienia okreslonych wymagan pod wzgledem parametréw
technicznych, funkcjonalnych i uzytkowych wskazanych szczegdétowo w niniejszej specyfikacji
technicznej oraz dokumentacji projektowe;j.
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