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STB 01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTA ZOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngpws/magania dotycgee wykonania robot
rozbiorkowych i demontawych zgodnie z dokumentadiechnicza.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robo6t obgtych ST

W zakres rob6t wchodzi wykonanie:

ELEWACJA

a) Usunkcie tynkéw odspojonych w miejscach widocznych, amik pozostatych
tynkow i w razie potrzeby skucie oraz uzupetniggiekOw w miejscach;

b) Demonta parapetow zewgtrznych (do ponownego moria);

C) Skucie tynkdéw w éciezach okiennych i drzwiowych

d) Demonta krat stalowych oraz siatek stalowych pomiesagaenicznych (wymiana);

e) Demonta kratek wentylacyjnych zlokalizowanych na elewaginej oraz elewacjach
bocznych (do odtworzenia w tej samej lokalizacji);

f) Demonta sciennego komina stalowego, zlokalizowanego na aigwiglnej (do
odtworzenia w tej samej lokalizaciji);

s)] Demonta oswietlenia zewrtrznego (wymiana);

h) Demonta kamer monitoringu, logo ,POLICJA” (do odtworzenia tej samej

lokalizaciji);
)] Demonta zwodow instalacji odgromowej (do odtworzenia wdamej lokalizacji);
)] Demonta klimatyzatora wraz z wykuciem wspornikow i demaeta przewoddow

skroplinowych (do odtworzenia w tej samej lokaligac

K) Demonta daszkow nad weégiami, zlokalizowanych nacianie elewacji tylnej i
bocznej potudniowej (do odtworzenia w tej samepladaciji);

) Demonta stalowych drzwi zewgtrznych, dwuskrzydtowych do kottowni (elewacja
tylna — piwnica);

m) Rozbiorka czsciowa komina murowanego wraz z stalpwrabinky, w poziomie
dachu, obstugggego pomieszczenie kottowni;

n) Demonta stalowej balustrady gtbwnego weja do budynku od strony elewacji
bocznej potudniowej (wymiana);

0) Demonta stalowej balustrady balkonu od strony elewacjnfoavej (wymiana);

PRZY BUDYNKU

p) Demonta stalowej wiaty pod agregat golotworczy, zlokalizowany od strony
potnocnej budynku;

Q) Rozebranie chodnika z kostki betonowej o szesok@,0m pod wykonanie izolacji
scian fundamentowych;

r Wykonanie wykopow do gbokaici ca. 1,2m poriiej poziomu terenu, pod ocieplenie
scian fundamentowych;

POMIESZCZENIE KOTLOWNI nr 0/2 ORAZ POM. MAGAZYNOWYSH nr 0/3, 0/4, 0/5

S) Skucie tynkow wewetrznychscian i sufitow;

t) Skucie posadzek dla wykonania projektowanych wavepkonczeniowych posadzki;




u) Demonta wewretrznych drzwi stalowych, od strony korytarza, jakwvniez skucie
progu w ich éciezy;
V) Demonta zsypu, zlokalizowanego ¥cianie zewgtrznej w pomieszczeniu nr 0/4.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S 2godne z ustaavPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a)roboty budowlane przy wykonywaniu robot rozbidsyoh naley rozumi€ wszystkie
prace budowlane zgiane z wykonaniem robot zgodnie z ustaleniami gtojeymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykagnajwyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — dokument zapewn@®j jakasé, ,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura me by
zastpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokuwac§ technicznej, zawiergjdane
opisugce przedmiot i wymagania jakgowe wykonania robot

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu rob6t rozbiorkowych i demardavych naley przestrzega ogélnych
przepisow bhp, p-po, wiedzy i sztuki budowlanej.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogoblne wymagania dotycgce materiatdw
Materiaty rozbiérkowe zostgnzagospodarowane przez Wykongwe sposéb wskazany w
dokumentaciji projektowe,.

2.2 Zakres asortymentowy
Zakres asortymentowy materiatdbw rozbidérkowycbhddie maliwy do jednoznacznego
okreslenia w trakcie realizacji prac.

3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogolne”

3.2Sprzet do wykonywania robot rozbiérkowych

Wykonawca przyspujacy do wykonywania robdét powinien wykazasie maozliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego spktu budowlanego, unitiwiajgcego bezpieczne

i sprawne wykonywanie robo6t rozbiorkowych i demantaych.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczeé zastosowania specjalistycznych maszyn i
urzadzen, o krotkich terminach realizacji robot, wykorzygiu urzdzenia hydrauliczne,
pneumatyczne oraz elektryczne .

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogdlne”



4.2 Transport materiatdbw demontaowych i rozbiorkowych

Transport materialtbw demontavych i rozbiorkowych nalyy wykona& zgodnie z
wymogami przepiséw transportu drogowego i bezpigstrea tadunku.Srodki transportu
powinny zabezpiecZa zatadowane materialy demombave przed niekontrolowanym

wysypywaniem i utrat

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00r,Wa ogdlne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgidnie z umow oraz za jaké&e
wykonywanych robét, za ich zgodito z dokumenta@j projektows oraz poleceniami
Inspektora nadzoru. Prace powinny¢hyykonywane bezpgmednio pod nadzorem autorow
dokumentaciji projektowe; .

Zakres prac powinien Bykazdorazowo uzgadniany z Inspektorem nadzoru, a ikbs¢a
odbierana przy udziale autorow dokumentacji prajeld.

5.2 Wytyczne prowadzenia robét

Prowadzenie robdét rozbidrkowych najepowierzyé firmie posiadajcej dédwiadczenie w
wykonywaniu tego typu robot i mgjej odpowiednie zaplecze spiawe do prowadzenia
tego typu robot.

Roboty naley prowadzt pod statym nadzorem osob posiadgeh odpowiednie kwalifikacje
zawodowe oraz cie dgwiadczenie przy tego typu robotach

. Materiaty z rozbiorki wywozi na biegaco, nie dopuszczg do jego gromadzenia na
skltadowisku przyobiektowym. Inne materialy poddawselekcji na biggco i maliwie
szybko usug lub zagospodarowa

. Przy wyjezdzie poza teren budowy sprawglkiazdorazowo bezpiecastwo tadunku
przed przypadkowym wypadyiem z pojazdu, oraz czysto kot pojazdow. Materiaty
uzyskane z rozbiérki natg utylizowat (wywoz na wysypisko, przekazanie do firm
likwidujacych materiaty szkodliwe dlarodowiska)

. Przy wykonywaniu robot natg przestrzegaobowizujgcych przepisow w zakresie
BHP i p.pa. Do wykonywania robot mma stosowa jedynie narzdzia kedace w dobrym
stanie technicznym. Prowadzenie prac rozbiérkowyohzmroku jest niedopuszczalne. Ze
wzgledu na specyfik robot rozbiérkowych zatrudnieni przy tych pracarhcownicy musg
zosta& dodatkowo przeszkoleni w zakresie BHP

5.4 Opis zapewnienia bezpiechstwa ludzi i mienia
. Szczegolp uwag nalezry zwrdck na stosowanie przez pracownikOw zabezpiecze

chrongcych ich przed upadkiem z wysakd m. in. szelek bezpiecastwa z link
bezpieczéstwa przymocowando statych elementéw konstrukcji aktualnie niebiezanych

. Niedopuszczalne jest usuwanie materiatdbw rozbidglabw z poszczegdinych
kondygnaciji przez zrzut bezfredni — naley stosowa specjalne zsypy

. Po zakdczeniu wszystkich robot rozbiérkowych teren agleczysci¢, zniwelowd,
oraz wykond ewentualne naprawy chodnikéw, drog wetwznych itp.

. Przemieszczanie materiatow rozbiérkowych po stropeee odbywé sie jedynie po
dodatkowych podktadach drewnianych

. Kontrolowanie nénasci stropu powinien na bigco sprawdzéakierownik budowy



. Z uwagi na maliwos¢ przeciyzenia stropu materiat rozbidrkowy powinien ¢by
usungety bezpdrednio po rozbiorce, bez gromadzenia go na stropie

. Niedopuszczalne jest wprowadzanie pracownikOw dkomywania prac na sszych
kondygnacjach, podczas trwaych robot na kondygnacjach wgzych

. Teren prowadzenia robot rozbidrkowych riglegrodze i oznakowa.

. Prowadzenie prac rozbiérkowych o zmroku jest zaioron

. Podczas prowadzenia robot rozbidrkowych malgrzestrzega przepisow BHP
zawartych w Dzienniku Ustaw Nr 13 Rozpgazenia Nr. 93 MBIPMB z 1972 r

. Pracownicy zatrudnieni przy rozbiorce mydzy¢ zabezpieczeni w spgiz ochrony

osobistej, a przy pracach na wysékiov szelki bezpieczestwa

. Przerwy w pracy naly urzadza& o tej samej porze dla wszystkich
pracownikow prowadgcych rozbidrk. Zabrania si stanowczo pracy robotnikow pod
nieobecné¢ na placu budowy oséb posiaglajch odpowiednie uprawnienia (kierownik
budowy, majster)

. Ustawt tablice ostrzegawczo - informacyjne o tematycd”BH

,TEREN ROZBIORKI — WSTEP WZBRONIONY”

,UWAGA — PRZEXBCIE NIEBEZPIECZNE”

,STREFA ROZBIORKI — ZACHOWAJ OSTRONOSC”

,UWAGA — ROBOTY ROZBIORKOWE”"

,UWAGA — PRACE NA WYSOKGSCI”

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.07 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Ze wzgkdu na szczegdélny charakter robét rozbiérkowychmaetazowych wykonawca jest
zobowgzany do bezwzgtinego przestrzegania postanawiezalecé Inspektora nadzoru i
autorow dokumentaciji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,Wjan&a ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robét”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzysz niezledne do wykonania robét podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robo6t podstawowych.

7.2Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okrda sk na podstawie dokumentacji projektowej .

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané& ogoéine”

8.2 Uznanie robot za poprawne



Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania daty pozytywne vkyni

Sprawdzeniu w szczegOlém podlega :

a) zgodnd¢ z dokumentagjtechniczi

b) rodzaj zastosowanych technologii wykonawczych

C) prawidtowa¢ wykonania

8.3 Rodzaje odbioréw robdt.

Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi cgsciowemu technicznemu
b) odbiorowi kacowemu

8.4 Odbidr czsciowy techniczny

Odbior czsciowy techniczny polega na oceniestoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizaspiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego rob6t dokonuje siedtug zasad okénych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru kaiacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickevego robét jest protokot odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.

Do odbioru kécowego robot Wykonawca zobawany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegolni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumeniosvavykonania jego zalefie
c) Dzienniki robdt i Ksggi obmiarow

d) ustalenia technologiczne

e) protokoty odbiorow cgsciowych technicznych

f) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru kiwowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty uzupetniace leda zestawione wedtug wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne przepisy bhp i p-po
Projekt organizacji robo6t rozbiorkowych opracowamyez Wykonawg



STB 01.02. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotycge wykonania i
odbioru robot ziemnych w zakresie realizacji rolzgodnie z dokumentagcprojektows.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robo6t obgtych ST
Do zakresu rob6t wchodzi wykonanie :
a) wykopow kcznych przy odkrywaniu istniggychscian piwnic i cokotéw
b) nadsypki i podsypki z piasku wraz z zagczeniem, zgodnie z dokumentacja
projektowg
c) zasypanie wykopow gruntem rodzimym
d) zasypania wykopdéw po wykonaniu izolacji termigznazeciwwilgociowej

1.4 Okreslenia podstawowe
a) roboty ziemne — wykopy okéea dokumentacja, ktora zawiera :
- rzuty i przekroje obiektu

plan sytuacyjno — wysokoiowy

nachylenie skarp statych i roboczych w wykopachsypach

SposOb zabezpieczenia wykopow

szczegotowe warunki wykonania robot

b) gkbokas¢ wykopu — ré@nica rzdnej terenu i rgdnej dna rob6t ziemnych po wykonaniu
zdjecia warstwy

c) wykop ptytki — wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il1,00m

a) wykop sredni —wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach 1,00m do 3,00m

b) wykop gkboki — wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3,00m

c) ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania Zdskp nasypOw, potzony w
obrebie obiektu

d) odkiad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odiei@a) gruntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy obiektu oraz innych
prac zwgzanych z obiektem

1.50g06Ine wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

a) przekazanie terenu budowy
Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeiea Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych obiektu oraz reperéw, dzienbidowy w
czesci dotyczcej realizacji przedmiotowego obiektu oraz dwa egalarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtoza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru Keowego robat.



Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykomawadtworzy i utrwali na wkasny
koszt.

b) dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawieré& rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyzglagniajgcym podziat na
dokumentagj projektowy :

- Zamawiajcego
- Sporadzory przez Wykonawg

c) zgodndc¢ robot z dokumentagijprojektowg i ST
Dokumentacja projektowa, ST i dodatkowe dokumempgkazane przez Inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hojednym z nich
Sa obowhpzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catekaimentacii.
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obpwe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach ,, umowy.
Wykonawca nie mie wykorzystywéa bledédw Iub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a po ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbinosci, opis wymiarow jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiakydab zgodne z dokumentagj
projektowg i ST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i STedy uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdbw i elementéw budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mopgrzekraczé& okrelonego
przedziatu toleranciji.
W przypadku gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektovg
lub ST i wplynie to na nie zadawadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zasgpione zostampinnymi, a roboty rozebrane i wykonane ponowni&koszt Wykonawcy.

d) zabezpieczenie terenu budowy
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy,nstaiuje i ledzie obstugiwat
wszystkie urgdzenia tymczasowe, zabezpiegraj takie jak : zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty i.t.p, zapewniag w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpiecagstwa.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéy zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cep umowry.

e) ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrzek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy Wykonawcedzie :
- utrzymywa teren budowy i wykopy bez wody sjogj
- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniez;gio przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazldie unik&@
uszkodzeé i ucigzliwosci dla oséb lub wlasrsgi spotecznej i innych, a wynikgych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astivie sposobu dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga, bedzie miat szczegoiny wzgd na :
- lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog zigavych
- srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem pamigiytami i gazami,
zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekbw wodnych pyitdaob substancjami toksycznymi,
mozliwosciag powstania pzaru.



f) ochrona przeciwp@arowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisOw ochrony przeciwparowej. Bdzie utrzymywa
sprzt przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantereoudowy.
Materiaty tatwopalne ¢da skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiearem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.

g) materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczalne do
uzytku. Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie realizagbét, a po zakirzeniu
robét ich szkodliwét zanika ( np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagidechnologicznych wbudowaniazgi wymagag tego odpowiednie
przepisy.

h) ochrona wtasn&i publicznej i prawnej
Wykonawca odpowiada za ocheorinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiadzacych
wiascicielami tych urzdzeh potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapentasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacpdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezejfwzasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy . O fakcie przypadigo uszkodzenia instalacji
Wykonawca niezwitocznie powiadomi Inspektora nadzalostarczajc wszelkiej pomocy
niezlednej przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadbe odpowiadéa za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggiala powierzchni ziemi i ugezen
podziemnych wskazanych w dokumentach dostarczopger Zamawiagcego.

i) ograniczenie osi obgien pojazdow
Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na & przy
transporcie materialtdbw i gruntu, wypdsaia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie
niezkedne zezwolenia od wiadz co do przewozu tadunkéw.

j) bezpieczastwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokoh Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagdva publicznego.
Uznaje s, ze wszystkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

K) ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpec@ do zakaczenia rob6t ( do wydania potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru o zakaeniu robot).
Wykonawca bdzie utrzymywdé roboty w niezmienionym stanie do czasu odbioru
koncowego.



Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrayne, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpogé roboty utrzymania nie giej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

l) stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zn@a wszelkie inne przepisy wydane przez organa
administracji pastwowej i lokalnej oraz pozostale przepisy i wytyez ktore § w
jakikolwiek spos6b zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzeosbot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzer lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolei inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu gdy dola one
potrzebne do robaot, byty zabezpieczone przed zayseczeniami, zachowaty swgjakasé i
whasciwos¢ do robot i byly dospne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca
skladowania materiatdweba zlokalizowane w olbie terenu budowy w uzgodnieniu z
Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robot. Spez uzywany do robot winien ky
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci
wskazaniom ujtym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanymzeg Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustal takich dokumentach, sgitzpowinien by uzgodniony

I zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach gaktora nadzoru w terminie
przewidzianym umow.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma by
utrzymywany w dobrym stanie o gotoyep do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy zostas przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i ropuszczone do robot.
Zaleca s} Wykonawcy stosowanie maszyn i gaizen o krétkich terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT
4.1 OgOlne warunki dotycace transportu
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie

wplywajg niekorzystnie na jake wykonywanych robot i wkxiwosci przewaonych
materiatébw. Przy ruchu po drogach publicznych pdyabcda spetni@ wymagania dotycice
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przepisow ruchu drogowego w odniesieniu dopuszgzalnobcizen na osie i innych
parametréw technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na bigagco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport gruntoéw i materiatow

Wybor srodkdéw transportowych oraz metody transportu powirby¢ dostosowane do
kategorii gruntu ( materiatu), jego ebpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz
odlegiadci transportu. Wydajnig srodkdw transportowych powinna &y ponadto
dostosowana do wydajfm sprztu stosowanego w robotach ziemnych.

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie nme by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile c¢kszenie
odlegtcci nie zostato wczmiej zaakceptowane pisemnie przez Inspektora nadzor

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zd zgodné¢ z dokumentag
projektow, projektem organizacji robét oraz poleceniami Bigpra nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramizgdnymi okreélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nénie przez Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostanjesli wymaga tego legdzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadngt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzuceniu materiatéw i elementow
robét kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentambwy, dokumentacji
projektowej i ST, a tate normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymgpektor
nadzoru uwzgldni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, ssdadczenia zawodowe, wyniki batd@aaukowych
oraz inne czynniki wptywagre na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora nadzorgdh wykonywane nie pfniej, niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grgbg zatrzymania roboét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2Badania geotechniczne

wW momencie rozpoczynania budowy w zakresie troabhiémnych zwizanych z
przygotowaniem wykopu pod fundamentowanie aale szczegolnsi :
a) sprawdzé rzeczywiste warunki gruntowo — wodne i odiige do opracowanej
dokumentacji projektowe;j
b) sprawdzé nasnos¢ gruntu i parametry geotechniczne oraz odnje do opracowanej
dokumentacji projektowe;j
c) do dokumentacji powykonawczej najezahczy¢ wyniki bada kontrolnych wraz z
szkicami i poditymi decyzjami
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5.3 Roboty pomiarowe na potrzeby rob6t ziemnych

a) przed przysipieniem do robo6t ziemnych nale przepé podstawowe punkty state i
charakterystyczne, twagze ukiad odniesienia lokalnych pomiarow sytuacyinyc
wysokaciowych

b) przegcie punktow statych od Inwestora powinnoé¢bgokonane protokolarnie z
naniesieniem punktéw na planie sytuacyjnym i z élkréem wspotrzdnych ; naley
dokona wpisu do Dziennika robot

c) state punkty pomiarowe winny dyabezpieczone przed zniszczeniem na caty okres
realizacji inwestycji

d) wszelkie prace zwrane z realizagj inwestycji powinny by wykonane w
nawigzaniu do geodezyjnie wyznaczonych punktow sytuacyjn wysokdciowych

e) dokladnd¢ pomiarow geodezyjnych ( w odniesieniu do osnowylgpawowej i
roboczej) powinna kiyokreslona przed rozpoeziem budowy i wpisana do Dziennika
robot

5.4 Doktadnosé wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robé6t ziemnych pod wykopy ulegeg p&niejszemu zasypaniu nalewyznaczy
przed przysipieniem do wykonywania robot ziemnych.

Przy wykonywaniu wykopow zasadnicze linie obiektbtrawedzi wykopéw powinny b§
wytyczone na tawach ciesielskich, trwale umocowanyoza obszarem wykonywanych robo6t
ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii powinng: lsprawdzane przez Inspektora nadzoru
I potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

5.5 Aspekty czynndgci wykonawczych

a) wykopy powinny by chronione przed niekontrolowanym naptywem do niabd
pochodzacych z opadow atmosferycznych na otagaan terenie

b) roboty ziemne nalgy wykonywa w takiej kolejndci, aby w kadej fazie robot byto
zapewnione tatwe odprowadzenie wod opadowych ickeszych

c) w przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopugtbokasci posadowienia
fundamentu na grunt o frwosci mniejszej od przewidywanej w projekcie, roboty
ziemne powinny b§ przerwane do czasu ustalenia z Inwestorem i plapeém
sposobow zabezpieaze

d) do odspajania i tadowania gruntu §radki transportowe mie by stosowany spez
budowlany posiadagy stosowne dokumenty techniczne

e) wykonywanie wykopéw powinno odbywasie bez naruszenia naturalnej struktury
gruntu dna wykopu

f) ukopany grunt powinien Ry przetransportowany niezwiocznie na miejsce jago
przeznaczenia

g) fakt dokonania odbioru rob6t ziemnych winierclwpisany do Dziennika robét

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT — OGOLNE ZASADY
6.1 Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekto
nadzoru programu zapewnienia jakio w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
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wykonania robot, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie
robét zgodnie z dokumentacprojektows, ST i poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora nadzoru.

6.2 Zasady kontroli jakosci

Celem kontroli robot é&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakédci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aezapc personel, spez, laboratorium, zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbkdne do pobierania prébek i badaateriatow i robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektorzoad mae zaada: od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania z egtotliwoscia zapewniagjca
stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu b&dach czstotliwosci 3 okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tametiane, Inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvyiykonanie robo6t zgodnie z umgw

Wykonawca dostarczy Inspektoro$wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétjacych procedury bada Inspektor nadzoru colzie miat
nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru dolzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych urzdzean laboratoryjnych, spktu pomiarowego, pracy
personelu. Jeeli niedocagniccia te lgda tak powane, ze mog wptynagé¢ ujemnie na wyniki
bada, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzymeayaie do robo6t badanych materiatow i
dopusci je do wytku dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kmateriatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ldgoanosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania, stoso&anazna wytyczne
krajowe albo inne procedury zaakceptowane przgzektsra nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow i badawykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaréw lub badania Wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4 Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &aghk
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.
Wyniki bada ( kopie) keda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzaekitug
dostarczonego przez niego wzoru , lub innych prezego zaaprobowanych.

6.5Badania prowadzone przez Inspektora

13



Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia Inspektor nadzoru uprawnionyt jefo
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniatenatow uzrodta ich wytwarzania i
zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakeoy i producenta
materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robét prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenié zgodnd¢é materiatdw i robét z wymaganiami STB na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

7. BADANIA | POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT ZIE  MNYCH
7.1 Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polegaomérédi spadku podtinego rowkow
odwadniajcych, umdaliwiajacych szybki odptyw wod z wykopuZrédia odstonjte przy
wykonywaniu wykopow naley uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody gruntowe i opadowe rngle
odprowadzé poza teren pasa robot ziemnych.
Szczegoblp uwag nalery zwrdock na :

a) wiasciwe ucie i odprowadzenie wbéd opadowych

b) wiasciwe ugcie i odprowadzenie wydiow wodnych

7.2 Sprawdzenie jakéci wykonania robot

Czynndaci sprawdzajce wchodzce w zakres jakaei wykonania robot okigono w p. 7.1
Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania rob6t podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robo6t podstawowych.

7.3 Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazwicksze odchylenie cech od okienych powyej powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonayta wiasny koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru meouzng wacd: za nie majca
zasadniczego wptywu na jadéorobot i ustali zakres i wielkkd potrcen za obnkong jakasé.

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie  okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows, ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obwmiesbdt
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspek nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najm@ieini przed terminem .

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie ( opuszczenie) wsdiopodanych w kosztorysie ofertowym
nie zwalnia Wykonawcy od oboyaku ukaczenia wszystkich robét. 8ine dane zostan
poprawione wedtug ustalez Inspektorem nadzoru naiie. Obmiar gotowych robotetzie

Z czstotliwosciag wymagan do celu ptatnéci na rzecz Wykonawcy wg umowy.

Roboty tymczasowe i towarzyg®e niezlgdne do wykonania rob6t podstawowych agle
kalkulowa w wycenie robot podstawowych.
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Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodne ze wskamaw ,Przedmiarze robot” pozycjami
katalogowymi.

8.2 Zasady okrdlania ilosci robot

Dlugosci pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Obijetosci beda wyliczone w m3 jako diug@é pomnaona przezredni przekrdj wg olgtosci
wykopu w stanie rodzimym.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy oétiezilgsci robét ziemnych w wykopie
nie jest maliwe, nalezy jako ilos¢ oblicza& wg obmiaru nasrodkach transportowych lub
nasypie z uwzgdnieniem wspétczynnika spulchnienia gruntu, z tyde,dolne wartéci
stosowa w nasypach przed zeggczeniem, a gorne przy obliczeniugbjci na jednostkach
transportowych.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo¢da wazone w tonach lub kilogramach, w catym
okresie trwania robot.

8.3Czas przeprowadzania pomiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub koxcowym odbiorem odcinkéw robdét,
a take wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadza esiw czasie ich  wykonywania. Obmiar robét
podlegagcych zakryciu przeprowadzacgsiprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenigdh wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione szkicami
umieszczonymi w kgizce obmiarow. W razie braku miejsca, szkice mbgt dolgczone w
formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktorego wzor zostania uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

9. ODBIOR ROBOT
9.1 Rodzaje odbioréw robdt.
Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :

a) odbiorowi czsciowemu technicznemu

b) odbiorowi kéacowemu
9.2 Odbidr casciowy techniczny
Odbior czsciowy techniczny polega na oceniesoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizajiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego robot dokonuje wiedtug zasad okéenych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

9.3Dokumenty do odbioru kancowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorackaego robot jest protokét odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.
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Do odbioru kacowego robot ziemnych Wykonawca zobex@ny jest przygotowa
dokumenty, zawierage w szczegolriai :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumeahie wykonania jego zalaete
c) Dzienniki robét i Ksigi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych

a) recepty i ustalenia technologiczne

b) protokoty odbioréw cgsciowych technicznych

C) geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz

d) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru kaowego robdt ziemnych, komisja w porozumieniu z
Wykonaw@ wyznaczy ponowny termin odbioru kaoowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty uzupetniace leda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw rozliczenia finansowegoeta postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gnunto

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilgghioiernej

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania kvesie wykonywania i
badania przyiodze

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budanwd — montzowych Arkady 1989

16



STB 01.03 IZOLACJE PRZECIWWILGOCIOWE

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngjysymagania dotycce wykonania izolacji
przeciwwilgociowych w zakresie realizacji robotordnpie z dokumentagjprojektows.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robot obgtych ST
W zakres robét wchodzi wykonanie :
a) izolacji folia kubetlkows s$ciany w czsci zasypywanej gruntem, zgodnie z
dokumentagj projektovg
b) izolacji folig PE projektowanych posadzek w pomieszczeniu kottown
projektowanych pomieszcaenagazynowych.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu izolacji przecilgociowych - naley
rozumie€ wszystkie prace budowlane zwane z wykonaniem robét zgodnie z
ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaica] wyej wymienione roboty
budowlane

c) procedura — procedura oe by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunsgriechnicznej, zawiergjdane
opisupce przedmiot i wymagania jakgiowe robot.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogdlne wymagania dotycgce materiatow, ich pozyskania i sktadowania

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskania i skladowania podar®T 00.03
~Wymagania ogolne”

2.2 Powloki izolacyjne

Izolacja pionowa z folii kubetkowej z wykozeniem systemowym- warstwa izolacyjna
ociepleniasciany zasypywanej gruntem.

Podstawowe parametry techniczne folii kubetkowej :
a) grubd¢ minimum 0,6mm

17



b) wysokda¢ ttoczen srednio 8mm

C) waga minimum 600g/m2

d) wytrzymala¢ nasciskanie minimum 200KN/m2

e) odporné¢ chemiczna catkowita na zyzki znajdugce s¢ w ziemi
f) odporng¢ temperaturowa przedziat -30° C do +80° C

3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogolne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych pavien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z elektronagdzi i drobnego sprtu budowlanego.
Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krotkich terminach realizaci
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie materiatow

Materiaty powinny by magazynowane starannie na suchym podktadzie migsaczeniach
krytych i zamkn¢tych. Na stanowisku roboczym materialy ngleiktada na podkladach z
desek lub ptyt betonowych i przykry@atarannie brezentem lub fali

Przechowywanie w magazynach pototwartych lub zastkeh, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Opakowania naley ustawt w pozycji stojcej , scisle jedno obok drugiego, najuig] w
dwéch warstwach, tak aby tworzyly zwadatas¢ zabezpieczapdodatkowo listwami przed
ewentualnym przeswstiem i uszkodzeniem.

4.3 Transport materiatow

Transport materiatow izolacyjnych najewykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.
Materiaty powinny by pakowane, przechowywane i transportowane w spasiazany w
normach pastwowych lubswiadectwach ITB.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.06r,Wa ogoélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgidnie z umow oraz za jak&e
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robo6t, zh zgodné¢ z dokumentagj
projektowy, projektem organizacji robét oraz poleceniami Bigpra nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Przed przysipieniem do rob6t natg przygotowé podiaza — wypeint ubytki i wyréwna
powierzchnie izolowane
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Podktad pod izolacje powinien byrwaty, nieodksztatcalny i przendsivszystkie dziatajce
nan obcizenia. Powierzchnia podktadu powinnatlhgwna, bez wgbien i wypuktosci oraz
peknig¢, czysta, odttuszczona i odpylona.

a) izolacja powinna by wykonywana na podktadzie odpowiagajm wymaganiom
technicznym, okrdonym w technologii wykonawstwa

b) liczba warstw powinna liyzgodna z dokumentagcprojektowy

c) kazda z warstw powinna Byszczelna i cigta

d) kazde odstpstwo od dokumentacji projektowej nayeuzgadnia z projektantem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

a) w szczegolngci powinna by oceniana whciwos¢ materiatow izolacyjnych . Odbior
materiatdw izolacyjnych powinien obejmoivaprawdzenie zgod&oi dostarczonych
materiatbw z dokumentacja projektpwraz sprawdzenie wdaiwosci technicznych
tych materiatow z atestami wystawionymi przez wyitwego

b) nie dopuszcza si stosowania materiatdbw izolacyjnych, ktérych $aiavosci
techniczne nie odpowiadgjvymaganiom przedmiotowych norm lélwiadectw ITB.

C) nie naley stosowdé materiatdw przeterminowanych

d) warunki bada materiatéw izolacyjnych i innych materiatdw powinhy¢ wpisywane
do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektadzoru.

6.3 Badania w czasie wykonywania robét
Badania zawierajw szczegolngci :

a) sprawdzenie wikgiwosci technicznych folii PE i kubetkowej

b) sprawdzenie rowrigi powierzchni i spadkéw

c) sprawdzenie ggtosci i szczelnéci pokrye

d) sprawdzenie jakai wykonczer obrébek systemowych folii kubetkowej

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00 ,Wyjan& ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robét podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robd6t natey wykonywa w metrach kwadratowych wykonanej izolacji.

7.3 Wielkosci obmiarowe
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Wielkosci obmiarowe robét izolacyjnych okdla sk na podstawie dokumentacji projektowe;j
I uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektodzora i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00 ,Wgani& ogoéline”

8.2 Odbidr robdét zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbior podtaa naley przeprowadzi bezpadrednio przed przygpieniem do robot.

8.3 Uznanie robot za poprawne

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgghieniem dopuszczalnych toleranciji)
datly pozytywne wyniki.

8.4 Zakres sprawdze i weryfikacji
Wymagania przy odbiorze olkta norma PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne Wymagan
badania przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnd¢ z dokumentagjtechniczi
b) rodzaj zastosowanych materiatow
C) przygotowanie podtea
d) prawidtowa¢ wykonania izolacji — sprawdzenie wytrzym@dg rownaci, czystgci i
stanu wilgotnéci poditaza , sprawdzenie gytosci warstwy izolacyjnej i doktadrici
jej pofaczenia z podizem

8.5 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi roboét zanikagych i ulegaicych zakryciu ( midzyoperacyjne)
b) odbiorowi czsciowemu technicznemu roboét
c) odbiorowi kaacowemu roboét

8.6 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redizulegry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej cesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika robot i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzorubi@d przeprowadzony dolzie
niezwtocznie, nie piej jednak , ni w ciggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika robot i powiadomienia o tym fakcie lekfra Nadzoru.

Jaka¢ 1 ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umow
dokumentagj projektows i uprzednimi ustaleniami.
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8.7 Odbiodr czesciowy techniczny robot

Odbior czsciowy techniczny polega na oceniesoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizajiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego robot dokonuje wiedtug zasad okéenych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.8 Dokumenty do odbioru kacowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorickerego robét jest protokdt odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.

Do odbioru kacowego robot Wykonawca zobaany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegOlni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszmzy odbiorze robdét zanikgjych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

c) Dzienniki robot i Ksgigi obmiarow

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz ba@lai oznaczé laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatdw i wyrobow

d) ustalenia technologiczne

e) protokoty odbioréw robot zanikagych i protokoty odbioréw ggciowych
technicznych

f) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru kiwowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty uzupetniace leda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-77/B-27604 Materiaty izolacji przeciwwilgociowej

PN-ISO 4593:1999 Tworzywa sztuczne. Folie i pt¥dynaczenie grul3oi.

PN-EN ISO 527-1:1998 Tworzywa sztuczne. Oznaczevigciwosci mechanicznych
przy statycznym rozgganiu. Zasady ogolne.

PN-EN ISO 527-3:1998 i /AC:2002 Tworzywa sztuczn®znaczanie WwKLiwosci przy
statycznym rozaiganiu. Warunki badafolii i ptyt.

PN-83/C089091 Folie z tworzyw sztucznych. Oznaaeniytrzymatdci na
rozdzieranie.

PN-90/B-04615 Papy asfaltowe i smotowe. Metody hada

Informacje techniczne producenta wybranego systemu

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd — montazowych. Arkady 1989
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STB _01.04 OCIEPLENIE_SCIAN ZEWN ETRZNYCH, WYPRAWA
ELEWACYJNA

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji techniczney wymagania dotycre wykonania
ociepleniascian zewsrtrznych, cokotowych i elewacyjnych z wyprawynkarsk.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robot obgtych ST
W zakres robét wehodzi
a) demonta, oczyszczenie, malowanie i moataat zewrtrznych okiennych
b) demonta i monta daszkéw przed wagiami
c) monta i demonta rusztowania systemowego
d) skucie gzymsu na ¢gci starej szkoly oraz wykonanie nowego z profilu
styropianowego, zgodnie z dokumenigajojektowg
e) oczyszczenie mechaniczne i zmycie padio
f) gruntowanie podiza zgodnie z wytycznymi technicznymi i technologigmi
wybranego systemu
g) wykonanie ocieplenigcian w wybranym systemie
h) wykonanie tynku systemowego w wybranej technologii

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu i robét - nalerozumi€ wszystkie prace
budowlane zwjzane z wykonaniem docieplenia zgodnie z ustalenpa)ektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaca] wye] wymienione roboty
budowlane
c) procedura — procedura e by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunsgritchnicznej, zawierajdane
opisugce przedmiot i wymagania jakmowe robot.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu izolacji naky przestrzegazasad podanych w normie PN-91/B-02020
Ochrona cieplna budynkéw. Wymagania i obliczenia.

Sposob wykonania rob6t ( ukfadanie, klejenie, tymkoie) zgodny z dokumentagcj
projektowg i wytycznymi technologicznymi wybranego systemu.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA
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2.1 Ogolne wymagania dotycpce materiatéw, ich pozyskania i sktadowania

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskania i skladowania podar®T 00.03
~Wymagania ogolne”

Kazda partia materiatlu powinna dyostarczona na budewz atestem wydanym przez
uprawniona jednostk Struktura styropianu zwarta, niedopuszczalgelugno zwgzane
granulki.

Wykonawca powinien obejréekazdg parti dostarczonego materiatu i w razie negatywnych
spostrzeen powinien zleat badanie losowo pobranych probek.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogolne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonywania robdét powinien wykazasie maozliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego spktu budowlanego.

Asortyment sprgu zgodny z zaleceniami wybranego producenta syste

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krotkich terminach realizaci
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie materiatow

Materiaty powinny by magazynowane starannie na suchym podkiadzie mvgsaczeniach
krytych i zamkn¢tych. Na stanowisku roboczym materialy ngleiktada& na podkladach z
desek lub ptyt betonowych i przykry@atarannie brezentem lub fali

Przechowywanie w magazynach pototwartych lub zastkeh, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materiatow

Transport materiatéw izolacyjnych nalewykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.
Materiaty powinny by pakowane, przechowywane i transportowane w spasiazany w
normach pastwowych lubswiadectwach ITB.

5. WYKONANIE ROBOT

1. Technologia wykonania

Dokumentacja projektowa oldla technologi wykonania docieplenia metpthezspoinow,
zgodnie z Instrukgj Instytutu Techniki Budowlanej nr 334/2002 , Bezsmavy system
docieplaniacian zewrtrznych budynkow ,, Warszawa 2002 (BSO)

Metoda polega na przymocowaniu doiany systemu warstwowego, skilagago s¢ z
materiatu termoizolacyjnego oraz warstwy zbrojansyprawy tynkarskiej, mocowanych do
sciany za pomagzaprawy klejcej i dodatkowodcznikdw mechanicznych, termodybli.

W systemie tym poszczegolne elementy sktadowe pelstpujaca funkcije :
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1) plyty materialu termoizoalcyjnego zapewniajwymagan
izolacyjna¢ cieplm
2) masa lub zaprawa klgja oraz ewentualnedzniki mocugce
ptyty termoizolacyjne dosciany zewsgtrznej, zapewniaj
wymagan statecznéx konstrukcyjn materiatu
ociepleniowego.
Technologia wykonania w standardzie systemu ,Sib’rbwnowanego.

2. Elementy skladowe BSO

Podstawowymi sktadnikamgs

1. masa lub zaprawa kkga do przyklejania ptyt styropianowych zgodnie z

dokumentagj projektowg

2. piyty styropianowe EPS 70, EPS 100 gréthozgodnie z dokumentag)
projektowg
taczniki mechaniczne do mocowania ptyt styropianowyemodyble
masa lub zaprawa klgja do zatapiania siatki zbrojeniowe;j
srodek gruntuyjcy wybranego systemu i producenta
wyprawa elewacyjna systemowa : tynk organicznigzamy w postaci masy
gotowej do wycia, spetnigicy wymog nagikliwosci i odpowiedniej
paroprzepuszczaldoi
farba mikrosilikonowa ,Lotusan” zgodnie z dokumesja projektowy
elementy uzupetniage — listwy narénikowe, profile cokotowe
w strefie cokotowej, do wysokoi zgodnie z dokumentagjprojektows,
warstwa zbrojenia z zastosowaniem siatki pancerngiokna szklanego jako
ochrony udarowej ( masa powierzchniowa nie mniefgzd90 g/m2

o gk w

© oo~

3. Podiae

3.1 Wymagania techniczne ogolne
Standard podia : stabilné¢, nasnos¢, brak wilgoci, czyst&, spetnianie normatywnych
kryteriow tolerancji odchylepowierzchni i krawdzi.

3.2 Ocena stanu technicznego padto
W zakres kontroli stanu technicznego wchodzi :
a) proba odporngi nascieranie
b) préba zwitania
c) sprawdzenie gtadkaoi i rowndici
d) proba odporngi na skrobanie
e) wytrzymatag¢ minimalna 0,08Mpa

3.3 Zakres przygotowania podt

W zakres przygotowania podi® wchodzi :
a) oczyszczenie powierzchni z kurzu, brudu i wyprawarskich
b) skucie I#nych fragmentow tynku
C) uzupetnienie ubytkébw metgdynkarsk

4. Mocowanie piyt styropianowych
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Do przygotowanego i odebranego przez Inspektoraaracdbodida naley przykleja& ptyty
styropianowe w uktadzie poziomym, od dotu do gdézyprzewizaniem na powierzchni
sciany i w naranikach.

Przygotowanie kleju zgodnie z wymaganiami techniclogymi wybranego producenta.

Klej utozony na obwodzie ptyty i w postaci packdéw wsido 6 szt osrednicy ok. 10cm i
grubaci 1cm, minimalna powierzchnia klejenia ptyty wynd6%.

Prace naley wykonywa w warunkach atmosferycznych zgodnych z instipcpducenta.
Styki nie mog wystpowa na przedtzeniu naray otwordw, gknicciach i rysackciany.
Prace naley wykonywa bezwzgtdnie zgodnie z Instrukgj TB.

Piyty styropianowe naly mocow& do sciany przy pomocy typowychadznikdw
mechanicznych, w systemie wybranego producenta.

Wymagana ilé¢ : 6szt na 1m2 oraz 8szt na 1m2 w strefach &dawwych.

Nalezy zwrécké uwag na prawidiowe, zgodne z instrukciechnologiczna wybranego
producenta, wykaczenie gtdbwekgcznikbw mechanicznych.

Mocowanie 4cznikami mana wykonywa po zwhgzaniu kleju mocujcego i nie wczaniej
niz 24 godziny od przyklejenia ptyt.

5. Wykonanie warstwy zbrojacej

Na powierzchri styropianu naltey nanigé¢ zapraw do zbrojenia o gruldei zgodnej z
informacja producenta, wtapiw nig siatke i wykona: szpachlowanie przyklejonej siatki
zaprawy do zbrojenia w technice ,, mokre na mokre”. Siatk@winna by w calGci
zatopiona, bez nitiwosci okreslenia jej barwy.

Gruba¢ warstwy zbrajcej w granicach 3 mm, zgodnie z technodogybranego producenta.
W naranikach, przy otworach drzwiowych i innych miejscatéraonych na uszkodzenia
nalery stosowdé do wzmocnienia ptaszczyzny dwie warstwy siatki |siatke pancerg’,

Pasy siatki klejone na zaklad szer@tiolOcm nie powinny pokrywasie ze spoinami
styropianu.

W naranikach otworow naley wkleja¢ pasy siatki o szerokoi ok. 30cm pod #em pod
zasadnicze zbrojenie.

6. Ochrona naraznikéw i kraw edzi

Dla wzmocnienia kragdzi docieplenia nalgy stosowé systemowe natmiki wybranego
producenta.

Dopuszcza sistosowanie systemowychtewnikoéw z fabrycznie doklejenpo obu stronach
siatky zbropca.

7. Szczeliny dylatacyjne

W miejscu wysgpowania dylatacji w budynku, przed osadzeniem star zbrogcej naley
wykona dylatacg docieplenia. Metoda wykonania przed realizagbot powinna b
przedstawiona Inspektorowi nadzoru i zaakceptowAakeca sj zastosowanie systemowego,
dylatacyjnego profildciennego w technologii wybranego producenta.

8. Wykonanie warstwy tynkarskiej

Zewretrzna warstwa  wykiczeniowa zgodnie z dokumentacprojektows, z tynku
mineralnego w strukturze ,baranka” o uziarnienib 4,2,0mm.
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Powierzchnia zbrgra, przeszpachlowana i wyrdwnana , zagruntowasaijeystem tego
wymaga stanowi podie pod zewstrzng warstwe wykonczeniovs.

Warstwe zewretrzng mazna wykonywé po catkowitym wyschriciu warstwy zbrajcej,
zgodnie z technologiwybranego producenta.

Nalezy zwrocic uwag na warunki atmosferyczne w trakcie wykonywaniaatoi w sposob
biezacy zabezpieczawykonany tynk.

Minimalna temperatura [przy wykonywaniu prac : 5h@aksymalna 25° C.

9. Malowanie
Malowanie powierzchni, zgodnie z dokumendagjojektows farbami mikrosilikonowymi, w
uzgodnionej dokumentacyjnie kolorystyce.

llos¢ warstw i technologia malowania zgodna z wytyczngroducenta.

10. Docieplenie éciezy otworoéw zewretrznych

Nadmiar tynku natey skt a nasipnie przyklet styropian o grub&i 2 cm. Pozostata
technologia wykonania zgodna z komplekgoealizacy.

11. Docieplenie cokotu

Po odkopaniu cokotu dogiokasci 1m ponkej terenu ( opaski betonowej), miejsca odkopane
nalezy docieplt styropianem ekstradurowanym grébiol2cm do wysokei sciany parteru,
uzbrok siatky pancerp, zaizolowa folig kubetkows.

12. Wymagania techniczne dotyerce materialow

Zgodne z aprobatechniczig systemu Platinum firmy Termo Organika lub rownane

13. Wymagania techniczne wykonania robo6t

a) przygotowanie podia — zgodn& z warunkami okrdonymi w normie PN-70/B-
10100

b)prace oktadzinowe

a) odchylenia krawdzi ptyt od kierunku poziomego lub pionowego oradclyylenie
powierzchni nie wgksze nk 2mm mierzone tgt2,om

odchylenie krawdzi od pionu nie wiksze nz 3mm mierzone tgt2m

° odchylenie krawdzi od poziomu nie wksze nk 3mm mierzone tat2m

b)

Tynki cienkowarstwowe strukturalne
-odchylenie powierzchni tynku od ptaszczyzny i ogehie krawedzi od linii prostej nie
wigksze nk 3mm na catej diugmi taty 2m
- odchylenie powierzchni i kraygzi od kierunku pionowego niegkisze nk 2 mm na 1m i
nie wiecej nz 4mm
- od kierunku poziomego nie gkisze nk 3 mm na 1m i nie wcej niz 6mm medzy
przegrodami

- odchylenie przecinagych s¢ plaszczyzn od dta przewidzianego w

dokumentacji nie wksze nk 3 mm na 1m
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,Wjan&a ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robét”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania rob6t podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robét naley wykonywa w metrach kwadratowych wykonanych robot.

7.3Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowe] i uwziglieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzorangzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané& ogoéine”

8.2 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbiér podtaa naley przeprowadzi bezpdrednio przed przygpieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgghieniem dopuszczalnych toleranciji)
datly pozytywne wyniki.
8.4 Rodzaje odbioréw robot.
Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :

a) odbiorowi czsciowemu technicznemu robét

b) odbiorowi kacowemu robot
8.5 Odbidr casciowy techniczny robot
Odbior czsciowy techniczny polega na oceniesoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizajiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego robot dokonuje siedtug zasad okéenych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru kacowego robot
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorickavego robét jest protokot odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.

Do odbioru kacowego robdt Wykonawca zobamany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegolni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszczg pdbiorze rob6t zanikagych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

c) Dzienniki robot i Ks¢gi obmiarow

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw cgsciowych technicznych

a) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie kxda gotowe do odbioru kawowego robo6t , komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty uzupetniace leda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych toleranciji)
daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoeta postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-91/B-02020 Ochrona cieplna budynkéw. Obliczemigmagania.
PN-B-20130 Piyty styropianowe

PN-EN 13163:2004 Woyroby do izolacji cieplnej w buductwie. Wyroby ze styropianu
Produkowane fabrycznie.

PN-EN 13172:2002 Woyroby do izolacji cieplnej. Oceg@dndci

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego pecedta systemu

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budanwd — montzowych Arkady 1989
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STB 01.05 STOLARKA OKIENNA | DRZWIOWA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngmg/magania dotycice wykonania drzwi
i okien zewrtrznych w zakresie realizacji robot zgodnie z dokatacy projektows.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna budowlana jest stosowamagakument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w e 1.1

1.3 Zakres robot obgtych ST
W zakres robét wchodzi wykonanie :

a) Montaz nowoprojektowanej stolarki: stalowych drzwi zemmnych do kottowni
(pom. nr 0/2), jednoskrzydtowych, o wym. 90/200cotieplanych, o odporsoi
ogniowej EI30, k=2,0 W/m2K;

b) Montaz nowoprojektowanej stolarki ¥cianie zewntrznej elewacji tylnej: okna PCV,
o wym. 105/60cm, max k=1,2 W/m2K, do pomieszczemiagazynowego nr 0/4
(rozwigzanie do istniejcej stolarki w pomieszczeniu nr 0/2 i 0/3);

c) Montaz projektowanej wewgtrznej stalowej stolarki drzwiowej (szt.2), o wym.
90/200cm, o odporrci ogniowej EI30, zlokalizowanych w pomieszczenati&awni
(pom. nr 0/2);

d) Montaz projektowanych wewgtrznych stalowych drzwi , o wym. 80/200cm, o
odporndci ogniowej EI60, zlokalizowanych na klatce schodpwd strony elewaciji
tylnej, w poziomie parteru, oddziedap kondygnaejparteru od kondygnacji piwnicy;

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
b) roboty budowlane przy wykonywaniu stolarki - nalerozumi€ wszystkie prace
budowlane zwjzane z wykonanienscianki zgodnie z ustaleniami projektowymi
c) wykonawca — osoba Iub organizacja wykagca] wye] wymienione roboty
budowlane
d) procedura — procedura e by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje
e) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunsgritchnicznej, zawierajdane
opisugce przedmiot i wymagania jakmowe stolarki .

1.50g06Ine wymagania dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu stolarki drzwiowej nale przestrzega zasad podanych w normie PN-
88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wganaia i badania

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotycpce materiatéw, ich pozyskania i sktadowania
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Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskania i skladowania podar®T 00.03
~Wymagania ogolne”

2.2 Charakterystyka techniczna stolarki PCV

Wymagania dotycce elementéw :

a) profil 5-komorowy

b) kolor dwustronnie biaty wg RAL 9016

c) okucia obwiedniowe z mikrowentylacj regulacij w 3 ptaszczyznach ( kierunki
regulacji ok¢ :w gor, w dot, w lewo, w prawo, w przéd i w tyt oraz regcja
docisku )

d) klamka z blokad btednego potaenia

e) szyba zespolona FL4-16-TE4 U=1,1

f) szpros mgdzyszybowy ALU szerokd@ 18mm

g) izolacja akustyczna 30dB ( szklenie standard)

h) wspotczynnik infiltracji powietrza a=0,8

Wymagania dotycice detali :

a) grubai¢ scianek widocznych — min, 2,8mm

b) grubas¢ scianek niewidocznych — min. 2,5mm

c) ksztattowniki stalowe do zbrajezabezpieczone powitglcynkowy

d) uszczelki z kauczuku etylenowo — propylenowego

e) wspotczynnik przenikania ciepta dl&aieznicy i ramy skrzydta U=1,65

f) wodoszczeln& okna A +200Pa

g) profil PVC bez zawartai kadmu

h) przekréj profilu ( wymiar krawdzi skrajnych) w propozycji : szer. x gt. skrzydta
80x78mm

i) przekréj profilu ( wymiar krawdzi skrajnych) w propozyciji : szer. x gkaeznicy —
68x70m

3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogolne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonywania stolarki powinien wykazaic mazliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego spktu budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczgé stosowania spetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogdlne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie stolarki

Stolarka powinna dymagazynowana starannie na suchym podkitadzie,migsaczeniach
krytych i zamkngtych, w magazynach pétotwartych lub zamtych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmazieymi.
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Opakowania naley ustawt w pozycji stogcej .

4.3 Transport stolarki
Transport stolarki naly wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Przewaona stolarka powinna bystawiona pionowo na dolnych powierzchniach.
Wyroby ustawione wérodkach transportu nade taczy¢ w bloki zapewniajce stabilnéc i
zwarta¢ tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00rMa ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z dokumentag
projektow, projektem organizacji robét oraz poleceniami Bigpra nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przysfpieniem do montai stolarki naley :
a) sprawdzé wymiary otworow
b) sprawdzé zgodnd¢ z dokumentagj projektows wyposaenia stolarki w zamki,
okucia i galanted
c) sprawdzé jakos¢ elementow i innych materiatdw pomocniczych
d) sprawdzé zgodnd¢ z dokumentagjparapetow wewgtrznych

5.3 Montaz stolarki
Nalezy przestrzegazasad podanych w normie PN-88/B-10085 Stolarkawiaha. Okna i
drzwi.
a) przed osadzeniem stolarki i przegréd mglesprawdzé doktadndé wykonania
oscieza i stan powierzchni, do ktérych ma przylégécieznica
b) w przypadku wysfpowania wad w wykonaniu soeza, Ggcieze nalgy 0Cz\cCi¢ |
naprawé
c) w sprawdzone i przygotowanesaeze, 0 oczyszczonych z pylu powierzchniach
nalezy wstawt stolarle na podktadkach lub listwach
d) ustawiony stolark nalery sprawdzt w pionie i poziomie oraz doko&apomiaru
przekgtnych
e) po ustawieniu drzwi naky sprawdzt sprawné¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu i
zamykaniu
f) zamocowane drzwi zewtrzne naley uszczelni pod wzgédem termicznym
g) zfacza naley wypelng silikonem lub innym materiatem wskazanym przez
producenta
h) producent stolarki i przegréd powinien dysponéwaszelkim potrzebnym spgtem,
kadrm wykwalifikowanych pracownikéw, niezbinymi do przygotowania konstrukcji
w warsztacie i zamontowania na budowie.

5.5 Szklenie

Pakiety szklane termoizolacyjne wedtug zestawipnizgrod.

Producent szkta powinien udzielminimum 10 letniej gwarancji na szczedto zestawow
szklanych i odporni@ na gkanie pod wptywem napten w szkle.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

a) czstotliwos¢ oraz zakres badastolarki powinien by zgodny z zasadami podanymi w
normie PN-88/B-10085 Stolarka budowlana . Oknizwil

b) w szczegolnai powinna by oceniana jak& materiatéw, z ktdrych zostata wykonana
stolarka. Odbior stolarki powinien obejmatveprawdzenie zgoddoi dostarczonych
materialtdbw z dokumentacjprojektowy oraz sprawdzenie wdaiwosci technicznych
stolarki z atestami wystawionymi przez wytwérc

e) nie dopuszcza sistosowania stolarki , ktorej wileiwosci techniczne nie odpowiadaj
wymaganiom przedmiotowych norm lglwviadectw ITB.

f) badaniu podlega prawidtoé® wykonania z uwzgdnieniem szczegotow
konstrukcyjnych

g) oceniana jest sprawhbd dziatania skrzydet i elementow ruchomych oraz
funkcjonowania oké konstrukcja wyrobu powinna zapewniwspotosiowéé
zawiasow, skrzydto drzwiowe i okienne powinno otabesic i zamyka swobodnie,
bez zahamowa zgodnie z przeznaczeniem

h) sprawdzenie niezawodém drzwi i okien — zachowanie sprawiod po wykonaniu
okreslonej przez producenta Hdoi cykli

i) oceniana jest wodoszczeklt¢qrzegrody

j) sprawdzany jest rodzaj zastosowanego szkla i zamdgodnie z dokumentag
techniczi

k) sprawdzany jest rodzaj parapetow wetnanych, osadzenie, poziomoyéo

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,Wjan&a ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania rob6t podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Obmiar robét naley wykonywa w metrach kwadratowych wykonanej stolarki i gzl w
Swietle ascieznic

7.4Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowe] i uwziglieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzorangzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané& ogoéine”

8.2 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu
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Odbior podtaa naley przeprowadzi bezpadrednio przed przygpieniem do robot.

8.3 Uznanie robot za poprawne
Wymagania przy odbiorze okita norma PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Oknawd:

a) dopuszczalne odchylenie od poziomu i pionu nie pawiby wicksze nk 2 mm na
1m wysokdaci stolarki, jednak nie wcej nz 3mm na catej diugei elementu
oscieznicy

b) réznice wymiarow przeitnych nie powinny b§ wicksze ni :

- 1mm przy dhugéci przelgtnej do 1m

- 2mm przy diugéci przelgtnej do 2m

- 3mm przy dhugéci przelgtnej powyzej 2m
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgghieniem dopuszczalnych toleranciji)
datly pozytywne wyniki.

8.4 Rodzaje odbioréw robdt.

Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :
a) odbiorowi czsciowemu technicznemu roboét
b) odbiorowi kacowemu robét

8.5 Odbidr czsciowy techniczny robdét

Odbidr czsciowy techniczny polega na oceniestoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizaspiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego rob6t dokonuje siedtug zasad okéonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru kacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickavego robét jest protokot odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.

Do odbioru kécowego robot Wykonawca zobawany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegolni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszmzy odbiorze robdét zanikgjych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

c) Dzienniki robot i Ksgigi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ba@lai oznaczé laboratoryjnych, atesty
jakaosciowe wbudowanych materiatow i wyrobow

f) ustalenia technologiczne

g) protokoty odbiorow cgsciowych technicznych

h) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego

nie bedg gotowe do odbioru kecowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego robot.
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Wszystkie zargdzone przez komigjroboty uzupetniace keda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgghieniem dopuszczalnych toleranciji)
daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Vegania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badaeizhniczne przy odbiorze
BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, praegiwvanie i transport

PN-EN 12150-1:2002 Szkto w budownictwie. Definicpgis

PN-79/B-13054 Szkto w budownictwie. Szkto ptaskiglcowane

PN-EN ISO 12543-1,2,3,4,5:2002 Szkto w budownictwie

PN-88/B-12203 Szkio. Whaiwosci szkta. Pajcia i okrelenia

PN-EN 572-1,2,3,4,56,7:1999 Szkio w budownictwiedgtawowe wyroby ze szkia.
Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego pcedta

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budamwd — montzowych Arkady 1989
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STB 01.06 OBROBKI BLACHARSKIE

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngj wymagania dotycge wykonania i
odbioru obrébek blacharskich z blachy tytanowoynkowej w zakresie realizacji robot
zgodnie z dokumentagcprojektowvs.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robot obgtych ST
W zakres rob6t wchodzi wykonanie :
a) obrobki blacharskiej gr.0,6mm (,kampinosu”) na 4quzieniu piyt
styropianowych strefy cokotowej, z elewatasady (szczegodtowe rozygianie
W czesci rysunkowej przedmiotowego opracowania);
b) monta z demontau parapetow zewtrznych
c) monta z demontau rur spustowych okgtych z rewizjami
d) rynien dachowych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu prac - mglerozumi€ wszystkie prace
budowlane zwjzane z wykonaniem rob6t zgodnie z ustaleniamigbtojvymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaca] wye] wymienione roboty
budowlane
Cc) procedura — procedura e by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunsgritchnicznej, zawierajdane
opisugce przedmiot i wymagania jakmowe prac

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kowykonania robot oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, wiedz i sztulg budowlan, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotycpce materiatéw, ich pozyskania i sktadowania

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podar®T 00.00
~Wymagania ogolne”

Dostarczone na budewmateriaty i wyroby powinny spetniawymagania konstrukcyjne
zgodnie z dokumentacja projektpw

3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycrce spratu

35



Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robot. Spez uzywany do robot winien ky
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci
wskazaniom ujtym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanymzeg Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustal takich dokumentach, sgitzpowinien by uzgodniony

I zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie o gotoyep do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy zostas przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i ropuszczone do robot.
Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu

Zastosowane materiaty i wyroby mphQy¢ przewaonesrodkami transportu przydatnymi dla
danego asortymentu pod wedém maliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz
bezpieczéstwa transportu.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie
wpltywaja niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i wikkiwosci przewaonych
materiatéw. Przy ruchu po drogach publicznych pdyabeda spetnid wymagania dotycgce
przepisbw ruchu drogowego w odniesieniu dopuszgz@lnobcizen na osie i innych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zd zgodné¢ z dokumentag
projektow, projektem organizacji robét oraz poleceniami Bigpra nadzoru.

5.2 Wykonanie obrobek z blachy tytanowo — cynkowe

Opierzenia dachowe nale wykona z blachy  posiadagej atesty, dopuszczonej do
wbudowania przez Inspektora nadzoru.

Prace naley wykona zgodnie z dokumentacprojektows, wiedz i sztuly budowlan.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdci
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

sprawdzenie wiiwosci technicznych blach, rynien i rur spustowych
sprawdzenie réwrigi powierzchni

sprawdzenie wymiarow gotowych obrobek

sprawdzenie szczelbd rynien i rur spustowych

cooy
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00 ,Wyan& ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robét podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar rob6t w zakresie wykonania jest zgodrmydpowiednimi elementami przedmiaru
robot

7.3Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe robot okéa sk na podstawie dokumentacji projektowej i
uwzgkdnieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektodzaora i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00 ,Wgané& ogdéline”

8.2 Uznanie rob6t za poprawne

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgdhieniem dopuszczalnych toleranciji)
daty pozytywne wyniki.

8.3 Zakres sprawdzé i weryfikacji

Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnd¢ z dokumentagjtechniczi
b) rodzaj zastosowanych materiatow
c) badanie prawidtow&zi i doktadndci wykonania roboét
d) szczelné¢ pokrycia blach, rynien i rur spustowych

8.4 Rodzaje odbioréw robdt.
Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :

a) odbiorowi cgsciowemu technicznemu

b) odbiorowi kéacowemu
8.5 Odbidr czsciowy techniczny
Odbidr czsciowy techniczny polega na oceniestoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizaspiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego rob6t dokonuje siedtug zasad okéonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru kacowego robot
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorackaego robot jest protokét odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.

Do odbioru kacowego robdt Wykonawca zobaany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegOlni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumeahie wykonania jego zalate

c) Dzienniki robét i Ksigi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ba@lai oznaczé laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow ogciowych technicznych

a) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru kawowego robdt, komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty uzupetniace leda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoely postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 10051+A1:1999/Ap1:2003 Stal. Blacha grubaché cienka i tana, walcowane na

gorgco w sposob aply, nie powlekane, ze stali niestopowej i stopow&plerancje
wymiarow i ksztattu.

PN-EN 988 Cynk i stopy cynku. Specyfikacje teckni ptaskich wyrobow
walcowanych dla budownictwa

PN-EN 612:1998 Rynny dachowe, rury spustowe. Dgé&npodziat, wymagania

PN-EN ISO 3506-1:2000  Wiasfm mechaniczne €Zci ztgcznych ze stali nierdzewnych

PN B—94701:1999 Dach. Uchwyty ocynkowane dlaspustowych

PN —B- 94701:1999 Dach. Uchwyty stalowe dla ryraegnkowanych

PN-EN 10051+A1:1999/Ap1:2003 Stal. Blacha grubaché cienka i tana, walcowane na
goragco w sposob ggly, nie powlekane, ze stali niestopowej i
stopowej. Tolerancje wymiarow i ksztattu.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blasthjowej ocynkowane;j i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odigio
PN-EN 508-3:2002 Wyroby do pokrglachowych z metalu.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd — montzowych Arkady 1989
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STB 01.07 OCIEPLENIE STROPODACHU

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji techniczney wymagania dotycre wykonania
ocieplenia stropodachu w zakresie realizacji robgbdnie z dokumentagcprojektows.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajgce i
majce na celu wykonanie ocieplenia stropodachu. Nim&ej specyfikacja techniczna
zwigzana jest z wykonaniemzgij wymienionych robot:

» wykonanie ocieplenia stropodachu wentylowanego esem celulozowym Ekofiber o gr.
15 cm.

1.4 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizaopbo6t zgodnie z dokumentacprojektows,
specyfikacg techniczm@, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiegz zgodnie z:
e art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane

» Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robotdbwlanych Ces¢ | —Roboty
ogolnobudowlane. MBIiPMB i ITB Warszawa 1977 wyd.llI.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny spetrdavymagania odpowiednich norm.
Do wykonania ocieplenia nadg uzy¢ nastpujagcych materiatow:
« granulat celulozowy Ekofiber o gr. 15 cm.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét, zarobwno w miejscu tych robak |
tez przy wykonywaniu czynr&ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow.

Do utazenia warstwy granulatu Ekofibegyt agregatu wdmuchagego, wza przesytowego,
specjalnej kacowki natryskowej.

4. TRANSPORT

Materiaty powinny bg przewaonesrodkami transportu kotowego, do transportu pionaweg
naleey uzy¢ zurawia przenénego oraz transportu przewidzianego do tych robot i
wyszczegoélnionego w poszczegolnych pozycjach prdnvych.

5. WYKONANIE ROBOT

Zakres robot obejmuje wykonanie izolacji termiczsteppodachu.
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Zastosowany materiat termoizolacyjny EKOFIBER paemposiadawszystkie wymagane
prawem budowlanym dokumenty dopuszerzej go do stosowania w budownictwie na
terenie Polski:

- Aprobata Techniczna Instytutu Techniki BudowlandjAl5 - 2021/2001,

- Atest Higieniczny Pastwowego Zaktadu Higieny B - 1026/95,

- Klasyfikacja Ogniowa Instytutu Techniki Budowlaréf - 975/01/AK,

- Orzeczenie Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Rvpezarowej 061/BM/97.

Prace ocieplace naley prowadz¢ zgodnie z instrukg licencjonowanych wykonawcow.
Przed przysipieniem do ocieplenia stropodachéw mgle wykona& nowe otwory
wentylacyjne. Stare nalg zamurowa. Wykona& otwor w potaci dachu, aby stworzgostp
do wdmuchiwania izolacji do przestrzeni qaizystropowej. Aby umadiwié¢ komunikacg
migdzy segmentami natg wykona przekucia wsciankach aurowych. SprawdZi stan
stropéw i ewentualnie usaé zanieczyszczenia $mieci. Usypé rownomiera warstwe
materiatu izolacyjnego powkszory 0 15%. Zamurowaprzekucia wsciankach aurowych i
uzupetnienie otworu w dachu.

Do utazenia materiatu izolacyjnego nalezastosowa metod suchy: rozdrobniony materiat
izolacyjny mieszany z powietrzem w agregacie, paawwezem przesytlem powietrznym w
przygotowan przestrzeé stropovy. Izolacg mozna wykonywa prosto z samochodu.

Przy wykonywaniu robot izolacyjnych naleprzestrzegabezpieczéstwa i higieny pracy.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 30@ sprawie bezpiecastwa i
higieny pacy podczas wykonywania robét budowlanydl.U. Nr. 47 poz., 401 z dnia
19.03.2003)

» Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy i Politgkiotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu Rozpdeenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w
sprawie ogolnych przepisow bezpieggtva i higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z dnia
29.09.2003r

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 3Qzgaiernika 2002r w sprawie minimalnych
wymaga dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy w zakresigytkowania maszyn przez
pracownikéw podczas pracy (Dz.U.Nr 2002 nr 191 pB26) z péniejszymi zmianami
Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaheej z dnia 30 wrzaia 2003r
zmieniapce rozporadzenie w sprawie minimalnych wymagdotyczcych bezpiecaestwa i
higieny pracy w zakresiezytkowania przez pracownikdw maszyn podczas pracyDNr.
178 poz.1745 z dnia 16.10.2003r)

» Rozporadzenie Ministrow Pracy i Opieki Spotecznej oraz &alia z dnia 1 kwietnia 1953r
w sprawie bezpiechstwa i higieny pracy pracownikOw zatrudnionych preycznym
dzwiganiu i przenoszeniu giarow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakaci robot zwgzanych z wykonaniem ocieplenia powinna lpyzeprowadzona
w czasie wszystkich faz robét zgodnie z Warunkaohhicznymi wykonania i odbioru robét
budowlanych Cas¢ | —Roboty ogdlnobudowlane. MBIPMB i ITB Warszawar¥9wyd.ll.
Kontrola wykonania termoizolacji stropodachu poleta sprawdzeniu czy roboty zostaty
wykonane zgodnie z zaleceniami producenta ,Ekofibesiz grubdci utozonej warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00 ,Wjan& ogolne”
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Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robét podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robd6t natey wykonywa w m3 wykonanego pokrycia.

7.3 Wielkasci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe robot okéa sk na podstawie dokumentacji projektowej i
uwzgkdnieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektodzara i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané& ogoéine”

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamyich Ce$¢ | —Roboty
ogolnobudowlane. MBIPMB i ITB Warszawa 1977 wyd.ll

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 300 sprawie bezpiecastwa i
higieny pacy podczas wykonywania rob6t budowlanydbz.U. Nr. 47 poz., 401 z dnia
19.03.2003)

» Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy i Politgkiotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu Rozpdeenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieggava i higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z dnia
29.09.2003r

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30zgdaiernika 2002r w sprawie minimalnych
wymaga dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy w zakresieytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz.U.Nr 2002 nr 191 p826) z paéniejszymi zmianami
Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaheej z dnia 30 wrzmia 2003r
zmieniapgce rozporadzenie w sprawie minimalnych wymagdotyczcych bezpieczestwa i
higieny pracy w zakresiezytkowania przez pracownikdbw maszyn podczas pracyDNr.
178 poz.1745 z dnia 16.10.2003r)

» Rozporadzenie Ministrow Pracy i Opieki Spotecznej oraz @alia z dnia 1 kwietnia 1953r
w sprawie bezpiechstwa i higieny pracy pracownikOw zatrudnionych preycznym
dzwiganiu i przenoszeniu giarow.

Ekofiber posiada:

- Aprobata Techniczna Instytutu Techniki Budowlandj-Al5 - 2021/2001,

- Atest Higieniczny Pastwowego Zaktadu Higieny B - 1026/95,

- Klasyfikacja Ogniowa Instytutu Techniki Budowla¢f - 975/01/AK,

- Orzeczenie Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Rvpezarowej 061/BM/97.
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STB 01.08 TYNKI

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji techniczney wymagania dotycre wykonania
tynkdw wewretrznych cementowo — wapiennych w zakresie realizempot zgodnie z
dokumentagj projektows.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robo6t obgtych ST

W zakres rob6t wchodzi wykonanie tynkow cementewwapiennych wewgrznych Il
kat. z zgruntowaniem podtg w remontowanych pomieszczeniach kottowni i magazyych
W poziomie piwnic.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S 2godne z ustaavPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu tynkow - naterozumi€ wszystkie prace
budowlane zwgzane z wykonaniengcianki zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykaica] wyej wymienione roboty
budowlane

c) procedura — procedura oe by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunsgriechnicznej, zawiergjdane
opisupce przedmiot i wymagania jakmowe tynkéw

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu scian naley przestrzega zasad podanych w normie PN-70/B-10100
Roboty tynkowe — tynki zwykte. Wymagania i badapiey odbiorze; PN-B-10109:1998
Tynki i zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkiaslOIN 18 558 do powierzchni
wewretrznych.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow, ich pozyskania i sktadowania
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskania i skladowania podar®T 00.03
~Wymagania ogoélne”

2.2 Materiaty podstawowe i pomocnicze

a) tynk cementowo - wapienny

b) woda zarobowa spetnigga wymagania podane w normie
c) listwy tynkarskie nargnikowe i dylatacyjne
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3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycyce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogolne”
Zaleca st Wykonawcy stosowanie spitzl 0 krotkich terminach realizacji robot.

3.2 Sprzet do wykonywania tynkow
Wykonawca przyspujacy do wykonywania robdét tynkarskich powinien wykézaie
mozliwoscig korzystania z elektronagdzi i drobnego spktu budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materiaty powinny by magazynowane starannie na suchym podkiadzie, w
pomieszczeniach krytych i zamktich, w magazynach pototwartych lub zamdych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed apadanosferycznymi.

4.3 Transport materiatow

Transport materiatdw natg wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione wérodkach transportu nade taczy¢ w bloki zapewniajce stabilnéc i
zwarta¢ fadunku.

Srodki transportu powinny zabezpieézazatadowane materialy przed wpltywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00rMa ogolne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zd zgodné¢ z dokumentag
projektow, projektem organizacji robét oraz poleceniami Bigpra nadzoru.
Przed przysfpieniem do wykonywania roboét tynkarskich rigle

a) sprawdzé jakos¢ elementow murdw i stropow

b) odebr& roboty zwihzane z wykonaniem podtp

c) sprawdz¢ wymiary oraz kty skrzyzowan

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przysjpieniem do tynkowaniécian naley przygotowa podiaze :
a) podiaze powinno by sprawdzone i przygotowane ( stabilne, suche izmearznéte,
wolne od zabrudZei luznych elementéw)
oraz przygotowazaprav.

5.3 Tynkowaniescian
W zakres rob6t wehodzi :
a) sprawdzenie i przygotowanie poéio
b) osadzenie listew natnikowych
c) zabezpieczenie falii tasmg powierzchni narzonych na zanieczyszczenie
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d) cementowo - wapiennego

e) wykonanie szpachlowania gipsem
Zaprawe z gipsu nalgy przygotowa bezpdrednio przed przygpieniem do tynkowania. Do
gipsu tynkarskiego nie nafg poza wod stosowa zadnych opéniaczy wizania gipsu ani
plastyfikatorow.
Tynki naleey wykonywa: w temperaturze nie #8zej nz +5°C i pod warunkienmze w cagu
doby nie nagpi spadek poriej 1°C.
W murze ceglanym spoiny powinnydgie wypetnione zapraywna gébokas¢ 10-15¢cm.
Nalezy usury¢ wszelkie zwisy, wypetdi ubytki zapraw tynkarsly. Odstongte czsci
metalowe lub przechodee przez tynki powinny ldyzabezpieczone przed korgza pomog
powtoki malarskiej z farby ochronnej.
Bezpdarednio przed tynkowaniem podi® naley oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usyén
plamy z rdzy i substanc;ji tlustych.
Zaprawe nalery przygotowa bezpdgrednio przed przyspieniem do tynkowania. .
Narzut zaprawy n&ciany naley prowadz¢ od gory poziomymi pasami, posuy@jsi do
dotu. Naley stosowa listwy tynkarskie narznikowe.
Konsystencja przygotowanej zaprawy do mechaniczmegpucania powinna wyn@sy cm
zanurzenia stdka pomiarowego. Konsystencji tej odpowiada wspdicidy wodno — gipsowy
w/g=0,45 — 0,48.
Pocatek wigzania zaprawy nie nie by krétszy nk 60 minut od chwili zarobienia gipsu
tynkarskiego wosl

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badamateriatdw nasciany powinny by zgodne z PN-70/B-
10100 Roboty tynkowe — tynki zwykte. Wymagania idaaia przy odbiorze; PN-B-
10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane- Suche mielsizignkarskie.

W szczegblnéci powinny by oceniane wikciwosci zastosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00 ,Wjan& ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robét podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Obmiar rob6t naley wykonywa w metrach kwadratowych jako iloczyn dtdgiosciany w
stanie surowym i wysokoi mierzonej od podia lub warstwy wyréwnawczej do spodu
stropu.

Powierzchng sufitbw oblicza si w metrach kwadratowych ich rzutu swietle scian
surowych na ptaszczyzmpoziomy.

7.3 Wielkosci obmiarowe
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Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowe] i uwziglieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzorangzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané& ogoéine”

8.2 Odbidr robot zanikajacych i podlegapcych zakryciu
Odbiér podtaa naley przeprowadzi bezpdrednio przed przygpieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Podstaw dla odbioru robot tynkarskich stanawi
a) dokumentacja techniczna
b) dziennik robot
c) za&wiadczenia o jakii materialdw i wyrobéw dostarczonych przez wykonawa
budowe
d) sprawdzenie normatywnych odchylpowierzchni i krawdzi oraz przecinagych se¢
ptaszczyzn :

- odchylenie tynku od ptaszczyzny i odchylenie kgdwni od linii prostej — nie
wigcksze nk 2 mm i w liczbie nie wikszej nz 2 na catej diugai kontrolnej
taty 2m

- odchylenie powierzchni i kragddzi od kierunku pionowego — nie glisze nk
1,5 mm na 1m i nie wcej nz 3mm w pomieszczeniach do 3,5m wys@io
oraz nie wgcej nz 6 mm w pomieszczeniach poxey 3,5m wysokeci

- odchylenie powierzchni i kraydzi od kierunku poziomego — nie ¢ksze ni 2
mm na 1m i nie wicej niz 3 mm na catej powierzchni guzy przegrodami
pionowymi

- odchylenie przecinagych s¢ plaszczyzn od dta przewidzianego w
dokumentacji — nie wcej niz 2 mm na 1m.

8.3 Rodzaje odbioréw robot.
Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :

a) odbiorowi cgsciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi kéacowemu robot
8.5 Odbidr casciowy techniczny robot
Odbior czsciowy techniczny polega na oceniesoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizajiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czséciowego technicznego robot dokonuje wiedtug zasad okénych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.
8.6 Dokumenty do odbioru kacowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorackaego robot jest protokét odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.
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Do odbioru kacowego robdt Wykonawca zobaany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegOlni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszmzy odbiorze robdét zanikgjych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

c) Dzienniki robot i Ksigi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ba@lai oznaczé laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow cgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Str@amawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru kaowego robot tynkarskich, komisja w porozumieniu z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru kaowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty uzupetniace keda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania ( z uwgghieniem dopuszczalnych toleranciji)
datly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykte. Wynaaga i badania przy odbiorze
PN-B-10109:1998  Tynki i zaprawy budowlane. Sucheszanki tynkarskie

DIN 18 558 Powierzchnie wewtnizne

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fimych i wytrzymaitéciowych
PN-75/C-04630 Woda do celéw budowlanych. Wymagah&adania
PN-B-30042:1997  Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowys gynkarski i klej gipsowy
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd — montzowych Arkady 1989

46



STB 01.09 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP

1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczngjsgymagania dotyegce wykonania robot
malarskich podigy gipsowych z gruntowaniem oraz wyprawek tynkarnskie zakresie
realizacji robot zgodnie z dokumentapyojektows.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid

1.3 Zakres robo6t obgtych ST
W zakres rob6t wchodzi :
a) gruntowanie powierzchni wewtrznych — podtay gipsowych z gruntowaniem
b) malowanie podhay gipsowych farh emulsyjrm 2x z gruntowaniem
c) oczyszczenie i malowanie krat okiennych, balustnadty agregaty mdotworczego

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporadzeniami wykonawczymi, nomenklaguiPolskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu robét malarskichalezy rozumie wszystkie
prace budowlane zgzane z wykonaniem prac zgodnie z ustalenianmektawymi
b) wykonawca — osoba Ilub organizacja wykaca] wye] wymienione roboty
budowlane
C) procedura — procedura e by zasgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokunsgritchnicznej, zawierajdane
opisugce przedmiot i wymagania jakmowe robot malarskich.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu rob6t malarskich najeprzestrzega zasad podanych w normie PN-
69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wainywodorozciéczalnymi farbami
emulsyjnymi.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow, ich pozyskania i sktadowania

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskania i skladowania podar®T 00.03
~Wymagania ogolne”

2.2 Farby

a) farba emulsyjna w kolorze biatym powinna odpowiaga/maganiom okrdonym w
normie BN-64/6117-02
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3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.04 ,Wymagania ogolne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot malarskich

Wykonawca przyspujacy do wykonywania robdot malarskich powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z elektronag@zi i drobnego sprgu budowlanego.

Wskazuje si Wykonawcy na konieczié stosowania spetu o krotkich terminach realizaci
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.05 ,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie
Materiaty powinny by magazynowane starannie na suchym podkfadzie, w
pomieszczeniach krytych i zamktych, w magazynach pototwartych lub zangypch,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed apadamosferycznymi.

4.3 Transport materiatow

Transport materiatdw natg wykona zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Srodki transportu powinny zabezpieézazatadowane materialy przed wplywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00r W& ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgidnie z umow oraz za jak&e
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robo6t, zh zgodné¢ z dokumentagj
projektow, projektem organizacji robét oraz poleceniami Bigpra nadzoru.
Przed przysipieniem do wykonywania robot tynkarskich ngle

a) wyrowna i wygtadzi powierzchng przeznaczon do malowania, naprawi

uszkodzenia
b) zagruntowa powierzchnie przeznaczgado malowania

Przy robotach malarskich nale przestrzega zasad podanych w normie PN-69/B-10280
Roboty malarskie budowlane farbami i wodorozpusingzai farbami emulsyjnymi.

5.2 Przygotowanie podiaa

W zakres przygotowania podidwchodzi :
a) gruntowanie podiay scian i sufitow
b) zabezpieczenie falipowierzchni narzonych na zabrudzenie przy malowaniu
c) usunkcie folii

5.3 Malowanie
Roboty malarskie wewgtrz budynkéw powinny by wykonywane po wyschegiu tynkow.

48



Po wykonaniu robot malarskich wewtre budynkow nie powinna wygtowa: zbyt wysoka
temperatura ( 30° C) i przedi.

Powierzchnie tynkow powinny By odpowiednio przygotowane, a ubytki powinnyc¢by
wyreperowane z wyprzedzeniem 14 dniowym.

Powierzchnie podity przewidzianych do malowania powinnydgtadkie, réwne, wszystkie
wystepy od lica powierzchni naky skue, usuné lub zeszkliwe.

Podiaza powinny by dostatecznie mocne, nie pg€, nie krusgce, bez widocznych rys,
spekan, rozwarstwié, czyste i suche.

Wilgotnos¢ powierzchni tynkowanych przewidzianych pod maloigaiarbami emulsyjnymi
powinna by nie wiksza n 4% masy, a farbami olejno zywicznymi i syntetycznymi nie
wigksza nk 3% masy.

5.4 Technika malowania

Farbe mazna nanosi za pomog pedzla, watka malarskiego lub natrysku. Przygotéwa
podiaze pod uzupetnienie ubytkéw. Do pierwszego malowafairly rozcienczy¢ przez
dodatek ok. 5% wody pitnej. Dragwarstwe nanost farba o lepkaci handlowej po
wyschngciu pierwszej warstwy.

Prace malarskie powinny byrowadzone, gdy temperatura otoczenia jest rigzaink 5° C

i nie wyzsza nk 30 © C. Zbyt niska temperatura padianae spowodowaspckania powtoki.
Pomieszczenia po malowaniu natevietrzy¢ 2-3 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badafarb malarskich powinny lgyzgodne z normm PN-69/B-
10280 Roboty malarskie budowlane .

W szczegblnéci powinny by oceniane wisciwosci zastosowanych materiatow.

Warunki bada materiatdw malarskich i innych materiatdw powinby¢ wpisywane do
Dziennika budowy i akceptowane przez Inspektorazoad

Badania powtok malarskich z farb emulsyjnych nglprzeprowadz&anie wczéniej niz po 7
dniach od wykonania malowania.

Powtoki z farb powinny miebarwe jednolitg, zgodna ze wzorcem, b&adow gdzla, smug,
zaciekow, uszkodzg zmarszcze pecherzy, plam i zmiany odcienia.

Powtoki powinny mié jednakowy potysk a powtoki matowe powinnycljgdnolicie matowe
lub pétmatowe.

Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnytwymywa proke na wycieranie,
zarysowanie, zmywanie i przyczegino

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00 ,Wjan& ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezledne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robét podstawowych.
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7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robét naley wykonywa w metrach kwadratowych .

7.3Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowe] i uwziglieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzorangzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané& ogoéine”

8.2 Uznanie robot za poprawne
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnd¢ z dokumentagjtechniczi

b) rodzaj zastosowanych materiatow

c) wyglad zewretrzny
- rbwnomierng¢ roztozenia farby
- jednolitas¢ natzenia barw i zgodnwi ze wzorem producenta
- brak przéwitow i dostrzeganych skupisk lub grudek

d) sprawdzenie zgodsoi barwy powtoki ze wzorcem

e) sprawdzenie odpordol powtok nascieranie

f) sprawdzenie odporsdoi na zarysowanie

g) sprawdzenie odpordoi na uderzenie

h) sprawdzenie gruldai powtok

1) sprawdzenie elastyczém powtok

j) sprawdzenia trwakei powtok

k) sprawdzenie przyczepfm powtok

[) sprawdzenie odporgoi na zmywanie wogl

m) sprawdzenie odporgoi na zmywanie woda z mydtem

n) sprawdzenie wgkliwosci powtok z farby podktadowe;j

0) sprawdzenie naghliwosci powtok

8.3 Rodzaje odbioréw robdt.
Roboty podlegajnastpujacym odbiorom :

a) odbiorowi czsciowemu technicznemu robét

b) odbiorowi kéacowemu robot
8.4 Odbidr czsciowy techniczny robot
Odbior czsciowy techniczny polega na oceniesoi jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizajiot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czsciowego technicznego robét malarskich dokonugensadiug zasad okénych
w umowie. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorackaego robot jest protokét odbioru
sporadzony wedtug wzoru ustalonego przez S¢grdamawiajca.
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Do odbioru kacowego robdt Wykonawca zobaany jest przygotowa dokumenty,
zawierajce w szczegOlni :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zramn

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszmzy odbiorze robdét zanikgjych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego eale

c) Dzienniki robot i Ksgigi obmiarow

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz ba@lai oznaczé laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw cgciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez S¢rdamawiajca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru kawowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru kcowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty uzupetniace keda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robo6t uzupetnaglych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw rozliczenia finansowegoeta postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawwodorozpuszczalnymi farbami
emulsyjnymi

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbanakidrami i emaliami na

spoiwach bezwonnych
PN-67/B-10107 Badanie wytrzymato na odrywanie

Informacje techniczne wybranego producenta mateviat
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd — montzowych Arkady 1989
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STB 01.10 PODBUDOWA POD NAWIERZCHNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef (S wymagania ogoélne dotygeze
wykonania i odbioru robét zwtanych z wykonywaniem podbudowy pod nawierzchnie
utwardzone w zakresie realizacji robot zgodnilmkumentagj projektowvs.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabiliaoych mechanicznie wg PN-S-
06102 [21]

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, stgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowekojgpodbudow zasadnicz wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poyszych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegagcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotsoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostat@kreslenia podstawoweaszgodne z obovazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST00.00 ,Wyjaaia ogolne”

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST00.00 ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda

ST00.00 ,Wymagania ogolne”

2.2. Wymagania dla materiatéw
2.2.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metaedstabilizacji mechanicznej

1-2  kruszywo na podbudow zasadnicz (gorra warstwe) lub podbudow
jednowarstwowy

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiegéa od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.
Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.

Wymagania
Kruszywa tamane

Lp. | Wyszczegdlnienie

Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza

1 |Zawartd¢ ziarn mniejszych @i 0,075 od 2 do 10 PN-B-06714
mm, % (m/m) -15 [3]

2 |Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), n g PN-B-06714
wiecej niz -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]

4 | Zawartdé zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wéej niz |1
5 | Wskanik p!askowy po @icio-krotnym od 30 do 70 BN-64/8931
zag:szczeniu metagdl! lub 11 wg PN-B- .01 [26]
04481, %

PN-B-04481 [1]
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6 |Scieralngé w bebnie Los Angeles
a) scieralngé catkowita po peingj
liczbie obrotow, nie wicej niz 35
b) scieralng¢ czgsciowa po 1/5 petnej PN-B-06714
liczby obrotow, nie wicej niz 30 -42 [12]

7 | Nasgkliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714

-18 [6]

8 | Mrozoodporné&, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamraania, %(m/m), ni¢ -19 [7]
wigcej niz 5

9 Rozpad krzemianowyzela- I33I\7l-[l31-(())]6714
zawy hcznie, % (m/m), nie wcej niz PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawarté¢  zwigzkow  siarki W B
przeliczeniu na S§& %(m/m), nie leg [89]06714
wigcej niz 1

11 | Wskanik nosnosci Wy mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud> 1,03 120 [21]

3.SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST00.00 ,Wymagania ogolne” .

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoéob
optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W
miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki pitytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST00.00 ,Wymagania ogolne” .

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
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Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§ve®x zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST00.00m&fania ogolne” .

5.2. Przygotowanie podiea

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowanipodbudowy powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdlach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno whiwiac¢ nacihgniccie sznurkow lub
linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarza& w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodda nie dopuszcza @iwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Migsago wyprodukowaniu powinna &bypd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tass@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudopo zagszczeniu byla réwna grubc projektowanej.
Gruba¢ pojedynczo uktadane] warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®&yrozioczona w sposéb zapewniay osigniccie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdaych wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nastpnej warstwy moe nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gsgczania powinna odpowiatla
wilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]1 [
(metoda 1l). Materiat nadmiernie nawilgocony, poigim zostd osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Feli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna By zwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdanieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o
10% jej wartdci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagsszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinietp@viadéd
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny
Jezeli przewidziano konieczi6é wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpocxiem rob6t, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy sp¢kz budowlany do mieszania, rozktadania i gsgzania kruszywa
jest wiaciwy,
— okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanie 4oym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubiei warstwy po zagszczeniu,
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— okreslenia liczby przej¢ sprzitu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatdw oraz spytu do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakie dulg stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytas 400 do 800 f
Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mege przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inspektora nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zd#i Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rkabszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w ST00.00 ,Wymagania ogolne” .

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inspektorowi nadzoru
w celu akceptacji materiatbw. Badania te powinnyejoibowa wszystkie whciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Minimalna  liczbd Maksymalna
e bad dzi powierzchnia podbudowy
Lp. | Wyszczegdlnienie bada ada na OzIenney /v padajca na  jednd
dziafce roboczej brzy-paday J
badanie (1)
1 | Uziarnienie mieszanki
Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagsszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1dla kadej partii kruszywa i przy kale]
pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki
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Uziarnienie mieszanki powinno &éyzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Probki naley pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnaos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnosci optymalnej, okrédonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]teda 11), z tolerangj +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zaggszczenie podbudowy

Zagsszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osijgniecia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zagsszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niiwe® ze wzgbédu na gruboziarniste
kruszywo, kontraj zag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgken ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziej:hraz na 5000 A lub wedtug zaledelnspektora nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego moduliz do pierwotnego modutu odksztalceiajest nie wekszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2 ¢ 22

=
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposob losowy w
obecndci Inspektora nadzoru

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST00.00 ,Wjan&a ogolne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskgma w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyse niezlgdne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa w wycenie robét podstawowych.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST00.00 ,WWgan& ogolne”

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacjprojektows, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatdoi zgodne z warunkami zawartej
umowy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-12Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaczanie  zawairto
zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadunaiaego
4. PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tnzi
5.  PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilg&tno
6. PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieghkdisiosci
7. PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod
bezpdrednp
8. PN-B-06714-26Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaczanie  zawairto
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairarki metod
bromowy
10. PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkignowego
11. PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpatazawego
12. PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczakigeralngci w bebnie
Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe.
Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgal do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgal do nawierzchni
drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsztabilizowanych
mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z tlucznia
kamiennego
23. PN-S-96035 Popioty lotne
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do ieaehni
drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wakfia piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatagaiaerzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyt
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowaed nawierzchni planografem i
tata
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem
belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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